din

de I

Domeniul fundamental de ierarhizare (DFI): Stiinte ingineresti
Ramura de stiinta (RSI): Inginerie electrica, electronica si telecomunicati

Domeniul de ierarhizare (DII): Inginerie electrica si energetica
Domeniul de licenta (DL): Inginerie electrica
Specializarea (S): Electromecanica

Cod DFI.Cod RSI.Cod DIl.Cod DL.Cod S
20.20.10.90.50
PLAN DE iNVATAMANT
An universitar 2011,/2012
ANUL I ANUL IV
SEMESTRUL V SEMESTRUL VI SEMESTRUL VIl SEMESTRUL VIl
) Discipli fionala i 35 Discipll fional i 38
1 Management Marketing 1 (set3L4.7) (set 412.8)
D |2|| 14 | 14 | 0 |o|| DD || 30 D |2|| 14 |14| 0 | 0 || DC || 30 D |4|| 28 | 0 |28 |o|| DD || 60 E |3|| 28| 0 |14|0||DS|| 50
Teoria sistemelor si reglaj automat Modelare si simul MR JrretEll e MR JrEELEl ALY
5 ‘eoria sistemelor si reglaj automa lodelare si simulare 5 (set 3L4.7) (set 4L2.8)
E |5|| 42 | 0 | 28 |o|| DD || 72 E |4|| 28 |o| 28 | 0 || DS || 60 E |4|| 28 | 0 |28 |o|| DS || 56 E |4|| 28| 0 |14|0||DS|| 50
. L . Discipli ti ail arv Disciplina optionald impachetata 4
3 Convertoare electromagnetice 2 Actionari electrice 1 3 (set 3L4.7) (set 2P1.8)
E [6 28 [ 24 [ 28 Jaa]] oo [ 90 E [5] 28 [14] 14 [ o] bps [ e0 E [4] 28] o [28 o] oo [ s6 E [3]28] o JuaJoJos] so0
" Electronica de putere Producerea, transportul si distributia energiei electrice 1 " DEciel (;et 3|:4..7) e DECPlng o?sgi;n:‘liligpachetaté 2
E [5]] 28] o [ 28 Jo] bs [ o E [5] 28 [14] 28 J o] bs [ 7 D [4] 28] o JaaJo[ bps [ =0 E [5]28] o [28] o os e0
Comunicare Masini unelte si prelucrari mecanice Dieclelinaioptionalsinpachetatait Elaborare lucrare de licenta (**)
5 S sipi 5. (set 1P1.7)
D 1] o [ o ] 14 Jo] pc [ 20 D [4] 28 Jo] 124 [ o] bs ] 42 E [5][ 28 o [14 [14] ps [ 0 D [[5] of 0 [ToTJu] T
Discipli ti ai ail Discipli ti ai a3 Disciplina optionala impachetata 2 .
6. (set 1L2.5) (set2L2.6) 6. (set 1P1.7) Examen de licenta (***)
E [5[ 28] o [ 28 Jo] oo [ eo D [a 28 Jo] 28 Jo] oo [ eo E [512a] o [28J14] ps [ eo0 E [10] ] [T T T
Discipli ti ail az Disciplil ti ail aa Disciplina optionala impachetata 3
7. (set 1L2.5) (set2L2.6) 7. (set 1P1.7)
D a8 T o [ 28 Jof oo [ eo E [4 28 o] 14 a4 oo [ 65 D a8 o TsaJof oo [ so [ T T [ T T T
8 Practica (45 ore) Practica (45 ore) 8
c [o T [ [ T I c o] [ 1 [ T I [ T [ [ T T I [ T T [ T T T
9 9
[ T 1 [ [ T I [ T [ 1 [ T I [ T [ [ T T I [ T T [ T T T
10 10
[ T 1 [ T [ T [ [ T [ T [ [ T [ T T [ T
total / ore: 364 VPI 392 ore: 364 VPI 392 total / semestru ore: 364 VPI 392 ore: 364 VPI 210
semestru | redite: 30 evaludri: 4E, 3D, 1C 8 credite: 30 evalusri: 4E, 3D, 1C 8 credite: 30 evaludri: 4€, 3D 7 credite: 30 evaludri: 5 5
'tosal{ B ore: 26 ore: 26 'tosal{ B ore: 26 ore: 26
din care: | 12| 2| 11| 1| (c,s,1,p) din care: | 13| 3| 9| 1| (c,s,1,p) din care: | 13| 0| 11| 2| (c,s,1,p) din care: | 8| 0| 5| 13| (c,s,1,p)




DISCIPLINE OPTIONALE

ANULII ANUL IV
SEMESTRULV SEMESTRUL VI SEMESTRUL VIl SEMESTRUL VIII
Compatibilitate electromagnetica (*) Senzori si traductoare (*) Sisteme cu microprocesoare (*) Linii flexibile si robotica (*)
1 (disciplina 1L2.5.1 - set 11L2.5) (disciplina 2L2.6.1 - set 2L2.6) 1 (disciplina 3L4.7.1 - set 3L4.7) (disciplina 4L2.8.1 - set 4L2.8)
E! | 5 || 28 ) 28 ) DD || 60 D | 4 || 28 | ) 28 ) || DD || 60 4 || 28 ) 28 [ || DD || 60 | 3 || 28 ) |14 ) | DS || 50
Proiectarea asistata a circuitelor electrice (*) Convertoare statice (*) Automatizari industriale (*) Sisteme de conducere Fuzzy (*)
2 (disciplina 1L2.5.2 - set 1L2.5) (disciplina 2L2.6.2 - set 2L2.6) 2 (disciplina 3L4.7.2 - set 3L4.7) (disciplina 4L2.8.2 - set 4L2.8)
D | 4 || 28 | ) 28 ) || DD || 60 E | 4 || 28 | ) | 14 | 14 || DD || 65 4 || 28 ) 28 ) | DS || 56 | 4 || 28 ) 14| 0 || DS || 50
Circuite integrate analogice lectrice pentru Sisteme de achizitie de date (*) Aplicatiii cu microcontrolere
3. (disciplina 1L2.5.3 - set 1L2.5) (disciplina 2L2.6.3 - set 2L2.6) 3. (disciplina 3L4.7.3 - set 3L4.7) (disciplina 4L2.8.3 - set 4L2.8)
E! | 5 || 28 | ) | 28 | ) || DS || 60 D |4 || 28 | ) | 28 | ) || Ds || 60 4 || 28 | ) | 28 | ) || DD || 56 | 3 || 28 | [ |14| ) || DS || 50
Programare C++ . . L Proiectare asistata de calculator (*) Sisteme expert
Metod dee tehnols di lina 2L2.6.4 - set 2L.2.6
“ (disciplina 1L2.5.4 - set 112.5) Stocslslpocedeeiiehnelodicelldicciping sef ) “ (disciplina 3L4.7.4 - set 3L4.7) (disciplina 4L2.8.4 - set 412.8)
D |4 || 28 | ) | 28 | ) || DS || 60 E |4 || 28 | ) | 14 | 14 || DS || 60 4 || 28 | [ | 14 | ) || DS || 50 | 4 || 28 | ) |14| ) || DS || 50
Teoria campului electromagnetic T ia i ii si repararii Masini unelte si agregate Sisteme automate complexe
5 (disciplina 1L2.5.5 - set 1L.2.5) 21L2.6.5-set 2L.2.6) 5 (disciplina 3L4.7.5 - set 3L4.7) (disciplina 4L2.8.5 - set 4L.2.8)
E! | 5 || 28 | ) | 28 ) || DS || 60 D | 4 || 28 | ) | 28 ) || DS || 60 4 || 28 ) | 14 ) || DS || 50 | 3 || 28 ) |14| ) || DS || 50
Masurari electrice si electronice 2 Tehnici de optimi: in energiei el 21L2.6.6- Evaluare si diagnosticare ia intretinerii si repararii
6 11L2.5.6 - set 1L.2.5) set 2L.2.6) 6 (disciplina 3L4.7.6 - set 3L4.7) (disciplina 4L2.8.6 - set 4L.2.8)
D | 4 || 28 | ) | 28 | ) || DS || 60 E | 4 || 28 | [ | 14 | 14 || DS || 65 4 || 28 ) 14 ) DS || 50 | 4 || 28 ) |14| ) || DS || 50
Tolerante si control dimensional
7 7 (disciplina 3L4.7.7 - set 3L4.7)
[ L[ [ I[ | LIl T[] | fofofafoos Jo ] [] ] []1]
Tribologie
8 8 (disciplina 3L4.7.8 - set 3L4.7)
[ [ | [ 1 || [ [T T 1 1 dfl=] o [fafofi=] = [ 1 | [ [ 11
Proiectarea dispozitivelor
o o (disciplina 3L4.7.9 - set 3L4.7)
[ L[ [ I[ | LIl T[] | fofofafofos Jo ] [] ] []1]
Vibratii mecanice
10. 10. (disciplina 3L4.7.10 - set 3L4.7)
[ ] [ ] || [ T[T 11 JEIENEID KN [ ] | [ [ 1]
Electrotermie
11, 11, (disciplina 3L4.7.11 - set 3L4.7)
L[ [ ] | [ I1 [T ] qlzlaefel=]= [ ] | [ 111
Dinamica si vibratii
12. 12. (disciplina 3L4.7.12 - set 3L4.7)
[1 [ | [ 1 LIl T 71 1 0l T R ) e [ ] | [ 111




A i si t lectricd 2 (*) 0 p . *)
13 (disciplina 1P1.7.1.1) (disciplina 2P1.8.1.1)
[ ] | [ | [ [ G 3] T R R e =] e e[
Pachetul Instalatii electrice 2 (*) Transmisii analogice si digitale (*)
14, 1P1.7.4 din (disciplina 1P1.7.1.2) (disciplina 2P1.8.1.2)
[ || || [ 1 | [ 1 1 et I D N D I [=] o [=fafes]
Automate programabile (*) industrialre
(disciplina 1P1.7.1.3) (disciplina 2P1.8.2.1)
15.
D 4 28 ) 14 ) DD 50 28 ) 14| 0 DS 50
A a si ti lectrica 2 Echipamente electrocasnice
1P1.7.2.1) (disciplina 2P1.8.2.2)
16.
| || || || | || | | || || E! 5 28 ) 14 14 DS 60 28 ) 28| 0 DS 60
Pachetul Ins?al.agii electrotermice Fi_ab?lit_ate si diagnoza
17. 1P1.7.2 din (disciplina 1P1.7.2.2) (disciplina 2P1.8.3.1)
setul 1P1.7
E! 5 14 ) 28 14 DS 60 28 ) 14| 0 DS 50
Metode matematice de optimizare Utilaje electromecanice industriale
18 (disciplina 1P1.7.2.3) (disciplina 2P1.8.3.2)
[ | [ | [ 1 > [z]oefe=] = [2] o [sfo]e]
Actionari lectrica 2
19.
[ | [1 | [ 1 ] elfzlefefe)lw [« | | [ [ 1]
Pachetul Echipamente numerice
20. 1P1.7.3 din (disciplina 1P1.7.3.2)
’ setul 1P1.7
[ [ [ | [ 1 1 efsulofmfu]o] [ | [ [ 11
Tehnica transmiterii informatiei numerice
21. (disciplina 1P1.7.3.3)
[ ] | [ | [ [ 1 G ) [ N ) | | [ 111
Nota: Din fiecare dintre de Di (1,...,11) se a cate o singura disciplind anume cea aleasa de majoritatea studentilor; dupa acelasi criteriu se activeaza

si pachetul din setul cu pachete cu discipline optionale.




DISCIPLINE FACULTATIVE

ANULII ANUL IV
1 Practica pedagogica 1 Practica pedagogica 2 1 Bazele contabilita
c [5[ o[ 4] o Jof bpckF [ 10 c [5] o J28] o T ol bcF [ 10 D [2 24 14 T o Jofock[ 20 [ T 1 [ T T T
Py Tehnici de informare si comunicare Evaluare finala - portofoliu didactic Py Retele de calculatoare
D (424 [ 28 T o Jof bckF [ 42 E [af o [aa] o [ o ock [ 10 D [4 28] o [28ofock[ s6 [ T 1 [ T T T
N Comunicare educationala Sisteme de operare 3
D (424 [ 28 T o Jof bckF [ 42 D [af 28 To[ 28 [ o] bcF [ 56 [ T T [ [ T I [ T 1 [ T T T
s Programare orientata pe obiect in Java a4
D [428 ] o 28 [of ocr 56 [T [ [ T [ T T [T [ T 1 [ T
total / ore: 182 VPI 150 ore: 98 VPI 76 total/ semestru ore: 84 VPI 76 ore: 0 VPI 0
semestru credite: 17 evaluari: 3D, 1C 4 credite: 10 evaluari: 1E, 1D, 1C 3 credite: 6 evaluari: 2D 2 credite: [\] evaluari:
total /
total / ore: 13 ore: 7 xoesoals ore: 6 ore: 0
miniiniel IPPPSO PR PR o | mee: 2o Jo Jo | nee [ Js o Jo | neare: | o [ d
din care: |4 7 2 0 (c,s, 1, p) din care: |2 3 2 0 (c,s, 1, p) din care: |3 1 2 0 (c,s, 1, p) din care: 0 of O 0 (c,s, 1, p)
Legenda
Structura Tabel
I Denumire disciplina I I Teoria si i reglaj automat
Lee el e T ¢+ [l of [ ver ] Lels«] o J2sfofoo | 72 |
FE poate fi: C, D, E, P-D, P-E; CF poate fi: DC, DD, DF, DS
c-curs E - examen
C - colocviu (forma de evaluare dedicata exclusiv disciplinei FE - forme de evaluare
CF - categorie formativa careia ii apartine disciplina | - laborator
D - evaluare distribuita nc - numar credite
DC - disciplina complementara p - proiect
DC-F - disciplina corr ive P - D - proiect autonom cu examinare ca si in cazul disciplinelor cu evaluare distribuita
DD - disciplina in domeniu P - E - proiect autonom cu examinare ca si in cazul disciplinelor cu examen
DF - disciplina fundamentala s - seminar
DS - disciplina de specialitate VPI - volum de ore necesar pregatirii individuale
(*) - discipline optionale activate in anul universitar 2011 /2012
(**) - din care stagiu practica 2 sapt x 26 ore
(***) - consta din: - verificarea cunostintelor fundamentale si de specialitate
- sustinerea lucrarii de licenta
RECTOR,

Prof.dr.Ing. Nicolae ROBU










Pachetul
2P1.8.1din
setul 2P1.8

Pachetul
2P1.8.2 din
setul 2P1.8

Pachetul
2P1.8.3 din
setul 2P1.8







