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Rezumat:  Teza are ca principal scop analiza performantelor controlului V/f cu bucle de
corectii pentru actionari cu masini sincrone cu magneti permanenti interiori. Lucrarea prezinta si
investigheaza atat prin simulari digitale cat si experimental patru solutii noi de control V/f cu
corectii pentru amplitudinea si respectiv faza vectorului tensiunii. Acest control se doreste a fi 0
alternativa buna, cu performante comparative cu cele ale controlului vectorial fara senzor de
pozitie, cu raspuns rapid in cuplu si viteza, dar fara utilizarea regulatoarelor de viteza si curent,
fara transformari de coordonate, fara o strategie separate de pornire si cu efort de calcul redus.
Metoda de control propusa initial utilizeaza conceptul de flux activ pentru estimarea vitezei si
pozitiei rotorului. In plus, schema cuprinde conditia de cuplu maxim pe curent in regiunea de
cuplu constant. Utilizarea strategiei de control propusa a dus la obtinerea unui raspuns dinamic,
rapid in viteza si cuplu, fara eroare de regim stationar, metoda ce poate fi aplicata cu succes
pentru toate masinile de curent alternativ. Comparatiile intre controlul vectorial fara senzor de
pozitie si controlul V/f cu corectii au fost realizate in vederea validarii performantelor acestuia
din urma, atat la functionarea in gol, cat si in sarcina. Simularile au fost realizate cu ajutorul
Matlab/Simulink, iar sistemul dSpace a fost utilizat pentru achizitia rezultatelor experimentale.

Principalele contributii revendicate:

In urma implementarii si testarii metodei de control propuse, se remarca urmatoarele contributii:
raspunsul rapid in cuplu si viteza, fara utilizarea regulatoarelor conventionale de viteza si
curent, fara transformari de coordonate si cu efort de calcul redus; se remarca de asemenea
capabilitatea actionarii de a porni fara utilizarea unei strategii suplimentare, precum si eficienta
ridicata pentru un domeniu larg de viteze.
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