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Rezumat: Teza de doctorat este orientata spre elaborarea unor noi metode de
aezvoitare a unor solutii de reglare automata dedicate controlului vitezei si pozitiei a trei
aplicatii din domeniul mecatronic: sistemul de actionare electrica de infasurare a unei
benzi cu viteza liniara constanta pe un tambur (sistemul de actionare electica cu
parametri variabili), sistemul de actionare electrica cu intrari variabile in timp cu motor
de curent continuu fara perii, echipamentul de laborator (Model 220 Industrial Plant
Emulator).

Solutiile de reglare automata analizate si dezvoltate pe parcursul tezei sunt: (1) solutii de
reglare cu regulatoare PI(D) in varianta simpla sau in varianta cascada, respectiv in
variante extinse cu adaptarea parametrilor (ca suport de comparatie pentru celelalte
solutii); (2) regulatoare fuzzy de tip Takagi-Sugeno; (3) regulatoare hibride neuro-fuzzy
de tip Takagi-Sugeno; (4) solutii cu regulatoare in mod alunecator si (5) solutii cu
regulatoare cu doua grade de libertate.

Solutiile propuse au fost testate atat prin simulare céat si pe standuri experimentale.
Rezultatele cercetarilor au fost valorificate prin 30 de lucrari stiintifice publicate, 2
lucrari stiintifice in curs de publicare si activitate in cadrul a 2 contracte de cercetare.

Principalele contributii: 1. Realizarea sintezei cu privire la functionarea si modelarea celor
trei aplicatii mecatronice abordate in teza; 2. Dezvoltarea si verificarea prin simulare si
experimente a unor solutii de reglare avantajoase propuse pentru aplicatiile abordate; 3.
Definirea unor regimuri de functionare aferente aplicatiilor abordate; 4. Dezvoltarea unor
programe Matlab/Simulink pentru testarea solutiilor de reglare propuse; 5. Realizarea
unor analize comparative pentru validarea solutiilor de reglare,; .
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