Discipline aferente competentelor

Facultate: Facultatea de Mecanica Universitate: UNIVERSITATEA "POLITEHNICA” DIN TIMISOARA

Inginerie mecanica,

Domeniu Stiinte Ramura de R Domeniu Mecatronica si
fundamental:  ingineresti stiinta: fnecatr?m,c 4, mgrnerie ierarhizare:  robotica
- industriala si management -
Domeniu de Mecatronica si Program de .
studiu: robotica " studiu: Robotica
Competente profesionale
Competente explicitate prin descriptori Arii de L thal
Competenta . . Discipline credite pe
de nivel continut g
competenta
C1 -Definirea notiunilor fundamentale de 52.45
Aplicarea cunostintelor fundamentale matematica, fizica, chimie, rezistenta
de cultura tehnica generald si de materialelor, mecanisme, organe de masini .
- . PR Puncte Credite pe
specialitate pentru rezolvarea si de programarea calculatoarelor Disciplina e e e o
problemelor tehnice specifice -Explicarea conceptelor specifice credit disciplini
domeniului Mecatronica si Robotica ~ proceselor tehnologice si rezolvarea Elemente_
etapizata a problemelor ingineresti de ConStrUCtl_Ve de 1 5.0
specialitate pe baza algoritmilor de calcul mecatronica Il
matematic si a cunostintelor fundamentale Sisteme de actionare 0.4 4.0
de fizica si chimie I
-Utilizarea schemelor si organigramelor in Teoria sistemelor 0.4 4.0
elaborarea aplicatiilor informatice automate ' '
dedicate, a metodelor de calcul numeric si Sisteme de actionare 5 50
matriceal in rezolvarea ecuatiilor si a I '
sistemelor de ecuatii si in analiza Elaborare lucrare de
comparativa a solutiilor posibile licenta 05 50
-Aprecierea calitatii sistemelor Termotehnica 1.6 4.0
mecatronice si robotice in functie de Stiinta materialelor T 2 5.0

caracteristicile materialelor si



componentelor utilizate

-Proiectarea algoritmilor de calcul asistat si
a proceselor tehnologice specifice
executiei produselor mecatronice si

robotice

Geometrie

descriptiva si desen 3.5
tehnic

Grafica tehnica

asistata de calculator ™

Practica 2 0.2
Rezistenta

. 0.8
materialelor |

Mecanica fluidelor 1.6
Senzori si sisteme

. 0.4
senzoriale
"Instalatii de
teleoperare
(Simularea
sistemelor de
fabricatie)
(Proteze)"
Microeconomie 0.6
Algebra si geometrie 4
Elemente
constructive de 1
mecatronica |
Sisteme de achizitie,
interfete si
instrumentatie
virtuala
Examen de licenta 2
Analiza matematica 4
Utilizarea si
programarea 2.5
calculatoarelor
Matematici speciale 4
Fundamente de

0.8

. 2
mecanica
Programare Il 0.8
Bazele sistemelor
0.4

mecatronice

5.0

4.0
2.0
4.0
4.0
4.0

4.0

3.0
4.0

5.0

4.0

10.0
4.0

5.0

4.0
5.0
4.0
4.0



Inteligenta artificiala

(Sisteme bazate pe
cunostinte)
Robotica avansata
(Sisteme robotice)
Aplicatii multi -
robot (Planificarea
miscarii robotilor
mobili)

Mecanica
Fundamente de
electronica
"Roboti mobili
(Automate de
control si servire)
(Efectori finali)"
Chimie generala
Bazele roboticii
Fizica

Programarea Ill - V.

Basic (Baze de date
si programare
distribuita)

"CIM (Fabricatie
integrata)
(Tehnologia
proceselor
robotizate)"
Tehnologia
materialelor |
Fundamente de
inginerie electrica
Matematici asistate
de calculator
Mecanisme |
Tehnici si sisteme
de masurare

0.2

0.5

0.2

0.9
0.3

0.4

1.8
1.5
1.6

0.25

[EEN

0.8
0.4

4.0

5.0

4.0

3.0
3.0

4.0

3.0
5.0
4.0

4.0

5.0

5.0

3.0

5.0
4.0
4.0



C2

Elaborarea si utilizarea schemelor,
diagramelor structurale si de
functionare, a reprezentarilor grafice si
a documentelor tehnice specifice
domeniului Mecatronica si Robotica

-Descrierea simbolurilor standardizate
pentru scheme si diagrame structurale si de
functionare din mecanica, electrotehnica,
electronica, informatica , optica,
pneumatica si hidraulica

-Explicarea si interpretarea standardelor de
desen tehnic si a reprezentarilor grafice
conventionale ingineresti in elaborarea de
desene de executie, fise film tehnologice,
manuale de produse si manuale de
incercari

-Elaborarea schemelor (cinematice,
pneumatice, hidraulice etc.), desenelor de
executie, planului tehnologic, a manualului
de produs si a manualului de incercari
pentru subsisteme mecatronice si robotice.
-Utilizarea schemelor, diagramelor de
functionare si a reprezentarilor grafice
tehnice, specifice domeniului, Tn evaluarea
comparativa a produselor

-Elaborarea de proiecte tehnice si
tehnologice de executie a componentelor
mecatronice si robotice

Management 0.4
CAD (Dinamica
sistemelor 0.4
mecatronice)

Circuite integrate
digitale (Electronica 0.4
de putere)

Puncte
credit

Disciplina

Examen de licenta 2
Grafica tehnica
asistata de calculator
Robotica avansata
(Sisteme robotice)
Geometrie
descriptiva si desen 1.5
tehnic
"CIM (Fabricatie
integrata)
(Tehnologia 0.25
proceselor
robotizate)"
Mecanica fluidelor 1.6
Fundamente de

) 0.3
electronica
Sisteme de actionare
I
Circuite integrate
digitale (Electronica 0.8
de putere)

0.5

2.0

4.0

4.0

34.25

Credite

disciplina
10.0

4.0

5.0

5.0

5.0

4.0
3.0

5.0

4.0



Senzori si sisteme 0.4
senzoriale '
Marketing 0.2
Automate
programabile
(Automate si
microprogramare)
Elemente
constructive de 2
mecatronica |
Termotehnica 1.6
Teoria sistemelor

0.4
automate
Masini de lucru in
procese automate
(Unitati de fabricatie
integrata)
Matematici asistate

1
de calculator
"Roboti mobili
(Automate de control
si servire) (Efectori
finali)"
Tehnici si sisteme de 0
masurare
Utilizarea si

0.2

0.4

8

programarea 1
calculatoarelor

"Instalatii de

teleoperare

(Simularea 0.2

sistemelor de
fabricatie) (Proteze)"
Sisteme de achizitie,
interfete si
instrumentatie
virtuala

1.2

4.0
2.0

4.0

5.0

4.0
4.0

4.0

5.0

4.0

4.0

5.0

4.0

4.0



Bazele roboticii
Programarea Il - V.
Basic (Baze de date
si programare
distribuita)

Fizica

Aplicatii multi -
robot (Planificarea
miscarii robotilor
mobili)
Tehnologia
materialelor |
Fundamente de
inginerie electrica
Mecanica
Rezistenta
materialelor |
Mecanisme |
Programare Il
Microeconomie
Bazele sistemelor
mecatronice
Management

CAD (Dinamica
sistemelor
mecatronice)
Elemente
constructive de
mecatronica Il
Sisteme de actionare
]

Optica tehnica
(Fotometrie)
Microcontrolere Tn
robotica
(Microcontrolere si

1.5

1.6

0.2

0.3
0.9
0.8

0.4
0.8
0.6

0.4
0.2

0.4

5.0

4.0

4.0

4.0

5.0

3.0
3.0
4.0

4.0
4.0
3.0

4.0
2.0

4.0

5.0

4.0

4.0

5.0



C3

Realizarea de aplicatii de automatizare
locala in mecatronica si robotica
utilizdnd componente si ansambluri
partiale tipizate si netipizate precum si
resurse CAD

-Descrierea terminologiei tehnice specifice
si a elementelor conceptuale de bazd ale
sistemelor (mecanice, pneumatice,
hidraulice, electrice, electronice, optice,
informatice etc.) utilizate Tn mecatronica si
robotica pentru realizarea de sisteme de
automatizare locala

-Explicarea, interpretarea si utilizarea
principiilor de functionare ale
subsistemelor (mecanice, pneumatice,
hidraulice, electrice, optice etc.) in
proiectarea si implementarea schemelor
bloc si de functionare pentru sisteme de
automatizare locala utilizate in
mecatronica si robotica

-Elaborarea modelului constructiv-
functional si proiectarea ansamblurilor
partiale (mecanice, pneumatice, hidraulice,
electrice, optice etc.) integrate n
subsisteme mecatronice §i robotice pentru
automatizari locale

-Utilizarea metodelor de evaluare a
performantelor subsistemelor mecatronice
si robotice in aprecierea eficientei in
exploatare a acestora

-Elaborarea de proiecte tehnice de executie
pentru ansambluri partiale de baza
(mecanice, pneumatice hidraulice, electrice

microprocesoare in
robotica)

Inteligenta artificiala
(Sisteme bazate pe 0.4
cunostinte)

Elaborare lucrare de

licenta 05
e e e o Puncte
Disciplina credit

Masini de lucru in
procese automate
(Unitati de fabricatie
integrata)

Rezistenta
materialelor |
"Instalatii de
teleoperare
(Simularea 0.6
sistemelor de
fabricatie) (Proteze)"

Chimie generald 1.2
Matematici asistate

de calculator

ISllsteme de actionare 0.8
Practica 6 0.4
Bazele roboticii 2
Senzori si sisteme 0.4
senzoriale '
Fizica 0.8

4.0

5.0

Credite

disciplina

4.0

4.0

4.0

3.0
5.0

4.0

2.0
5.0

4.0
4.0

41.9



etc.) utilizate Tn mecatronica si robotica
pentru automatizari locale

Inteligenta artificiala
(Sisteme bazate pe
cunostinte)
Mecanica

CAD (Dinamica
sistemelor
mecatronice)
Examen de licenta
Elemente
constructive de
mecatronica Il
Marketing

Grafica tehnica
asistata de calculator
Practica 4

Elemente
constructive de
mecatronica |
Programare Il
Elaborare lucrare de
licenta

Mecanisme Il
Bazele sistemelor
mecatronice
Sisteme de achizitie,
interfete si
instrumentatie
virtuala

Mecanica fluidelor
Teoria sistemelor
automate

Stiinta materialelor I
Fundamente de
mecanica

Practica 3

0.4

0.9

1.2

0.4
1.2
0.4

0.4
0.5
1.5
1.6

0.8
0.8
1.5

0.2

4.0

3.0

4.0

10.0

5.0

2.0
4.0
2.0

5.0

4.0
5.0
5.0
4.0

4.0

4.0
4.0
5.0
5.0
2.0



Robotica avansata

(Sisteme robotice) 05
Mecanisme | 0.8
Termotehnica 0.8
Fundamente de

. 0.6
electronica
Microcontrolere n
robotica

(Microcontrolere si 1
microprocesoare in
roboticd)

Tehnici si sisteme de
masurare

Utilizarea si
programarea 15
calculatoarelor
Fundamente de

inginerie electrica
Microeconomie 0.9
Sisteme de actionare 1

I

Management 0.4
Circuite integrate
digitale (Electronica 0.8
de putere)

Practica 5 0.4
Optica tehnica 19
(Fotometrie) '
Programarea Il - V.
Basic (Baze de date
si programare
distribuita)
Automate
programabile
(Automate si
microprogramare)

0.4

0.6

0.8

5.0

4.0
4.0

3.0

5.0

4.0

5.0

3.0
3.0
5.0
2.0

4.0

2.0
4.0

4.0

4.0



C4

Proiectarea si realizarea ansamblurilor
partiale din domeniul roboticii prin
proiectare asistata 2D si 3D nivel
mediu, dimensionare si verificare a
componentelor, alegere si verificare a
sistemelor de actionare si integrare a
senzorilor si traductoarelor necesare

-Descrierea principiilor necesare elaborarii
modelelor geometrice, cinematice si
dinamice de ansamblu ale RI, alegerea si
dimensionarea elementelor de actionare
specifice RI si proiectare asistatd 2D /3D a
RI

-Explicarea si interpretarea modului de
operare in medii de lucru CAD 2D uzuale
(nivel avansat), pentru modelare 3D
parametrizata (nivel mediu) si pentru
optimizare CAE 1n robotica (nivel
incepator), cu aplicarea limitelor in
exploatare a componentelor mecanice si
sistemelor de actionare a RI si respectiv
elaborarea, in concordantd cu acestea, a
tehnologiei de fabricatie a reperelor
mecanice $i ansamblurilor partiale robotice
-Elaborarea modelului geometric,

Sisteme de

conducere in

robotica 0.8
(Programarea
robotilor industriali)
Aplicatii multi -
robot (Planificarea
miscarii robotilor
mobili)

"CIM (Fabricatie
integrata)
(Tehnologia 1
proceselor
robotizate)"

"Roboti mobili
(Automate de control
si servire) (Efectori
finali)"

0.4

0.6

Puncte
credit

Disciplina

Fundamente de
inginerie electrica
Rezistenta

. 1.2
materialelor |
Practica 3 0.4
Practica 4 0.4
Masini de lucru in
procese automate
(Unitati de fabricatie
integrata)

0.6

4.0

4.0

5.0

4.0

Credite

disciplina

3.0

4.0

2.0
2.0

4.0

33.9



cinematic si dinamic direct si invers pentru
ansamblul general al RI cu diferite
arhitecturi generale si a documentatiei
complete pentru proiectul tehnic de
executie Tn medii de lucru CAD 2D si
modelare 3D parametrizata pentru
ansambluri partiale robotice

-Utilizarea metodelor moderne de evaluare
(calcul asistat, modelare, simulare,
optimizare a functionarii) in proiectarea
optimala a subsistemelor robotice si a
interfetelor hardware si software-ului de
instrumentatie virtuald specific pentru
achizitia, procesarea si interpretarea datelor
experimentale

-Elaborarea de proiecte tehnice de executie
si prototipuri virtuale pentru ansambluri
partiale robotice incluzand sisteme de
actionare si sisteme de conducere specifice

Elemente
constructive de 1
mecatronica Il

Optica tehnica

(Fotometrie) 08
Practica 1 0.4
Programare Il 0.4
Tehnici si sisteme de 19
masurare

Elaborare lucrare de

] 1.5
licenta

Sisteme de

conducere in

robotica 1.2
(Programarea

robotilor industriali)
Examen de licenta 1
Stiinta materialelor I 1.5
Fundamente de

) 0.6
electronica
ISllsteme de actionare 0.8

Programarea Il - V.
Basic (Baze de date
si programare
distribuita)

Sisteme de actionare

0.4

| 1
Sisteme de achizitie,
interfete si

; . 0.4
Instrumentatie

virtuala

Robotica avansata 1
(Sisteme robotice)
Rezistenta 19

materialelor |1

5.0

4.0

2.0
4.0

4.0

5.0

4.0

10.0
5.0

3.0

4.0

4.0

5.0

4.0

5.0

4.0



Teoria sistemelor
automate
Elemente
constructive de 1
mecatronica |

"Instalatii de

teleoperare

(Simularea 0.8
sistemelor de

fabricatie) (Proteze)"
Circuite integrate
digitale (Electronica 1.6
de putere)

Inteligenta artificiala
(Sisteme bazate pe 0.8
cunostinte)

"Roboti mobili
(Automate de control

0.4

si servire) (Efectori 0.6
finali)"
Matematici asistate 1

de calculator
Mecanisme | 0.8
Bazele sistemelor

; 0.8
mecatronice
Management 0.4
Microcontrolere Tn
robotica

(Microcontrolere s1 1
microprocesoare in

roboticd)
Fundamente de 1
mecanica
Microeconomie 0.6
Senzori si sisteme

0.4

senzoriale

4.0

5.0

4.0

4.0

4.0

4.0

5.0
4.0
4.0
2.0

5.0

5.0
3.0
4.0



Aplicatii multi -
robot (Planificarea

SN . 0.4 4.0
miscarii robotilor
mobili)
"CIM (Fabricatie
integrata)
(Tehnologia 0.5 5.0
proceselor
robotizate)"
Practica 6 0.4 2.0
Grafica tehnica 4 40
asistata de calculator '
Mecanica 0.3 3.0
Mecanisme Il 15 5.0
CAD (Dinamica
sistemelor 0.4 4.0
mecatronice)
Practica 5 0.4 2.0
Marketing 0.4 2.0
Automate
programabile
(Automate si 04 4.0
microprogramare)
C5 -Descrierea metodelor de modelare a 25.8
Proiectarea si realizarea ansamblului  solidelor 3D n medii de lucru dedicate si a
general al robotilor industriali (RI), principiilor de functionare si de exploatare
sistemelor perirobotice (SPR) a echipamentelor tehnologice individuale Credite
sistemelor de alimentare transport, specifice diferitelor procese tehnologice in Disciplini Puncte e
transfer (SATT) si sistemelor conexe  selectarea corectd a acestora credit disciplini
(SC) utilizate 1n aplicatii robotizate, -Explicarea si interpretarea, modului de Fundamente de
implementarea, modelarea asistati 3D  integrare a categoriilor de efectori specifici electronica 06 3.0
si simularea functionarii RI, SPR , realizarii diferitelor procese tehnologice Practica 6 02 20
SATT , SC in aplicatii specifice robotizate si a efectelor produse de Practica 3 0' 4 2' 0

realizarii diferitelor procese tehnologice actiunea RI in cadrul diferitelor procese
tehnologice



-Selectarea efectorilor specifici realizarii
diferitelor sarcini de lucru si a variantelor
constructive de RI, SATT, SPR si SC
corespunzatoare realizarii unor diferite
procese tehnologice precum si modelarea
3D parametrizata a ansamblurilor RI,
SATT, SPR si SC specifice pentru aplicatii
robotizate

-Utilizarea metodelor de proiectare asistata
2D / 3D, modelare 3D parametrizata si
simulare asistata a functionarii RI, SATT,
SPR si SC pentru evaluarea performantelor
acestor subsisteme, in scopul
implementarii optimale a acestora in
aplicatii robotizate pentru diferite procese
tehnologice

-Proiectarea interfetelor mecatronice de
adaptare a efectorilor la roboti industriali si
realizarea prototipului virtual 3D al
ansamblului general al RI, SATT, SPR, SC

Circuite integrate
digitale (Electronica 0.4
de putere)

Sisteme de

conducere in

robotica 0.8
(Programarea

robotilor industriali)
Robotica avansata
(Sisteme robotice)
Fundamente de

L . 0.6
inginerie electrica
Programare |1 0.8
Practica 4 0.4
Rezistenta

. 1.2
materialelor 11
Mecanisme Il 1
Practica 5 0.2
ISllsteme de actionare 0.8
Senzori si sisteme 0.8
senzoriale '
Marketing 0.4
Programarea Il - V.
B_asic (Baze de date 0.4
si programare '
distribuita)
Microcontrolere Tn
robotica

(Microcontrolere si 1
microprocesoare in
roboticd)

"Instalatii de

teleoperare

(Simularea 0.8
sistemelor de

fabricatie) (Proteze)"

4.0

4.0

5.0

3.0

4.0
2.0

4.0

5.0
2.0

4.0

4.0
2.0

4.0

5.0

4.0



Elaborare lucrare de

; 0.5
licenta
Bazele sistemelor
; 0.8
mecatronice
Aplicatii multi -
robot (Planificarea
. .. : 0.8
miscarii robotilor
mobili)
Matematici asistate
0.5
de calculator
Sisteme de achizitie,
interfete si
; . 1.2
instrumentatie
virtuala
Tehnici si sisteme de 0.8
masurare '
Optica tehnica 0.4
(Fotometrie) '
Practica 1 0.4
Management 0.4
Microeconomie 0.3
CAD (Dinamica
sistemelor 1.2
mecatronice)
"CIM (Fabricatie
integrata)
(Tehnologia 1
proceselor
robotizate)"
Mecanisme | 0.8
Teoria sistemelor
0.4
automate
ISlsteme de actionare 05
Automate 0.8

programabile

5.0

4.0

4.0

5.0

4.0

4.0

4.0

2.0
2.0
3.0

4.0

5.0

4.0
4.0

5.0

4.0



C6

Sinteza asistatd 3D a ansamblului
general al aplicatiilor industriale
robotizate specifice diferitelor procese
tehnologice, programarea si comanda
individuala a robotilor industriali (prin
instruire), modelarea comportarii prin
metoda elementului finit (MEF) a
structurilor mecanice (nivel incepator)
st aplicarea tehnicilor CAD-CAM si de
prototipare rapidd 3D (nivel incepator)

-Descrierea tehnicilor de modelare a
comportarii si simulare a functionarii
echipamentelor tehnologice Tn cadrul

diferitelor aplicatii industriale si simularea

asistata a functionarii aplicatiilor

industriale robotizate de tip celula si sistem

de fabricatie flexibila

-Explicarea si interpretarea modului de
realizare a sintezei de ansamblu a
sistemelor robotizate pentru diferite
aplicatii industriale, utilizand
caracteristicile constructiv-functionale si
modelarea asistata 3D a ansamblurilor
tipizate de RI, CPR, SATT, SC
-Proiectarea ansamblurilor generale ale
aplicatiilor robotizate prin identificarea
parametrilor de proces caracteristici,
elaborarea fluxurilor logistice specifice,
elaborarea tehnologiilor de fabricatie
robotizata, modelare 3D parametrizata si
integrarea sistemelor de conducere
-Utilizarea metodelor standard si asistate

(Automate si
microprogramare)
Inteligenta artificiala
(Sisteme bazate pe 0.8
cunostinte)

Masini de lucru in
procese automate
(Unitati de fabricatie
integrata)

"Roboti mobili
(Automate de control
si servire) (Efectori
finali)"

Examen de licenta 1

0.6

Puncte
credit

Disciplina

Automate
programabile
(Automate si
microprogramare)
Masini de lucru in
procese automate
(Unitati de fabricatie
integrata)

Inteligenta artificiala
(Sisteme bazate pe 0.6
cunostinte)

"CIM (Fabricatie
integrata)

(Tehnologia 0.5
proceselor

robotizate)"

0.8

4.0

4.0

4.0

10.0

18.4

Credite

pe
disciplina

4.0

4.0

4.0

5.0



pentru modelare 3D parametrizata si
simulare asistata a functionarii sistemelor
de fabricatie robotizata in evaluarea
performantelor in exploatare ale acestora
-Elaborarea unui proiect tehnic si
realizarea prototipului virtual 3D pentru
ansamblul general al aplicatiilor robotizate

"Instalatii de
teleoperare
(Simularea
sistemelor de

fabricatie) (Proteze)"

Robotica avansata
(Sisteme robotice)
"Roboti mobili

(Automate de control

si servire) (Efectori
finali)"
Comunicare
Sisteme de
conducere in
robotica
(Programarea

robotilor industriali)

Aplicatii multi -
robot (Planificarea
miscarii robotilor
mobili)

Practica 1
Mecanisme |
Programare Il
Mecanisme Il

Fundamente de
electronica

Management
CAD (Dinamica
sistemelor
mecatronice)
Senzori si sisteme
senzoriale

Marketing
Practica 6
Microcontrolere Tn
robotica

0.8

0.2

0.4

0.8

0.4
0.4
0.8
0.5

0.6
0.2

0.4

0.8

0.2
0.2

0.5

4.0

5.0

4.0

2.0

4.0

4.0

2.0
4.0
4.0
5.0

3.0
2.0

4.0

4.0

2.0
2.0

5.0



CT1

Competenta

Competente transversale

(Microcontrolere si
microprocesoare in
roboticd)

Elaborare lucrare de

; 0.5
licenta
Fundamente de
Lo . 0.3
inginerie electrica
Practica 3 0.4
Teoria sistemelor
0.4
automate
Practica 5 0.2
Optica tehnica 0.4
(Fotometrie) '
Matematici asistate
0.5
de calculator
Rezistenta
. 1.2
materialelor 11
Tehnici si sisteme de 0.4
masurare '
ISllsteme de actionare 04
Programarea Il - V.
Basic (Baze de date 0.8

si programare
distribuita)
Examen de licenta 1

Discipline

5.0

3.0
2.0
4.0
2.0
4.0

5.0

4.0

4.0

4.0

4.0

10.0

Total credite
pe competenta
10.00



Indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exactd a obiectivelor

de realizat, a resurselor disponibile, conditiilor de finalizare a acestora, Puncte Credite pe

etapelor de lucru, timpului de lucru si termenelor de realizare aferente Denumire credit disciplini
Mecanisme Il 0.5 5.0
Elaborare lucrare de licenta 0.25 5.0
Cultura si civilizatie 04 2.0
Educatie fizica 3 0.2 1.0
Sisteme de actionare Il 0.4 4.0
Comunicare 0.2 2.0
Practica 3 0.2 2.0
Sisteme de conducere in
robotica (Programarea 0.4 4.0
robotilor industriali)
Educatie fizica 2 0.2 1.0
Practica 6 0.4 2.0
Practica 5 0.4 2.0
Automate programabile
(Automate si 0.4 4.0
microprogramare)
Practica 1 0.2 2.0
Rezistenta materialelor |1 0.4 4.0
Marketing 0.2 2.0
Inteligenta artificiala
(Sisteme bazate pe 0.4 4.0

cunostinte)

Masini de lucru in procese

automate (Unitati de 0.2 4.0
fabricatie integrata)

"Instalatii de teleoperare

(Simularea sistemelor de 0.2 4.0
fabricatie) (Proteze)"

"CIM (Fabricatie integrata)

(Tehnologia proceselor 0.5 5.0
robotizate)"

Teoria sistemelor automate 0.4 4.0



Microcontrolere in robotica

(Microcontrolere si 0.5 5.0
microprocesoare in roboticd)

Practica 2 0.8 2.0
Educatie fizica 1 0.2 1.0
Optica tehnica (Fotometrie) 0.4 4.0
Robo_tlca avansata (Sisteme 0.95 50
robotice)

Aplicatii multi - robot

(Planificarea miscarii 0.4 4.0
robotilor mobili)

"Roboti mobili (Automate de

control si servire) (Efectori 0.2 4.0
finali)"

Senzori si sisteme senzoriale 0.4 4.0

Programarea 1l - V. Basic
(Baze de date si programare 0.4 4.0

distribuita)
CT2 10.70
Executarea responsabild a unor sarcini de lucru in echipa pluridisciplinara
cu asumarea de roluri pe diferite paliere ierarhice _ Puncte Credite pe
Denumire . e e o
credit disciplina
Educatie fizica 2 0.8 1.0
Practica 3 0.2 2.0
Marketing 0.2 2.0
Aplicatii multi - robot
(Planificarea miscarii 0.4 4.0
robotilor mobili)
Practica 1 0.4 2.0
Practica 2 0.8 2.0
Microcontrolere in robotica
(Microcontrolere si 0.5 5.0

microprocesoare in robotica)



CT3

Sisteme de conducere in
robotica (Programarea
robotilor industriali)
Inteligenta artificiala
(Sisteme bazate pe
cunostinte)

"Instalatii de teleoperare
(Simularea sistemelor de
fabricatie) (Proteze)"
Educatie fizica 3
Practica 6

Automate programabile
(Automate si
microprogramare)

Robotica avansata (Sisteme

robotice)

Elaborare lucrare de licenta

Practica 4

Senzori si sisteme senzoriale
Masini de lucru in procese

automate (Unitati de
fabricatie integrata)

Educatie fizica 4

"Roboti mobili (Automate de
control si servire) (Efectori

finali)"

Teoria sistemelor automate
"CIM (Fabricatie integrata)

(Tehnologia proceselor
robotizate)"
Comunicare

Educatie fizica 1
Practica 5

0.2

0.2

0.2

0.8
0.2

0.2

0.25

0.25
0.8
0.4

0.5

0.6
0.8
0.2

4.0

4.0

4.0

1.0
2.0

4.0

5.0

5.0
2.0
4.0

4.0

1.0

4.0

4.0

5.0

2.0
1.0
2.0

12.6



Identificarea nevoii de formare continua si utilizarea eficienta a surselor

informationale si a resurselor de comunicare i formare profesionala Puncte Credite pe

asistata (portaluri Internet, aplicatii software de specialitate, baze de date, Denumire credit  disciplini
cursuri on-line etc.) atat in limba romana cat si intr-o limba de circulatie .
internationala PraCt!ca 2 0.2 2.0
Practica 6 0.2 2.0
Aplicatii multi - robot
(Planificarea miscarii 0.4 4.0
robotilor mobili)
Elaborare lucrare de licenta 0.5 5.0
"Roboti mobili (Automate de
control si servire) (Efectori 0.2 4.0
finali)"
Comunicare 1 2.0
Practica 1 0.2 2.0

Limbi de circulatie

internationala 2 2 2.0
Practica 3 0.2 2.0
Examen de licenta 2 10.0
Cultura si civilizatie 1.6 2.0
Inteligenta artificiala

(Sisteme bazate pe 0.2 4.0

cunostinte)

Automate programabile

(Automate si 0.2 4.0
microprogramare)

Sisteme de conducere in

robotica (Programarea 0.2 4.0
robotilor industriali)

Limbi de circulatie

: . 2 2.0
internationala

"Instalatii de teleoperare

(Simularea sistemelor de 0.2 4.0

fabricatie) (Proteze)"
Teoria sistemelor automate 0.4 4.0



Masini de lucru in procese

automate (Unitati de 0.2
fabricatie integrata)

Practica 5 0.2
"CIM (Fabricatie integrata)
(Tehnologia proceselor 0.5

robotizate)"

4.0

2.0

5.0




