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PLAN DE iNVA]'AMANT
An universitar 2014 - 2015
ANUL |
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2
1 Complemente de teoria sistemelor Sisteme de conducere adaptiva
[7TET28]21] 0o [bAali2e [ 7T ET28]0]28] 0 [bcal117
2 Estimarea parametrilor sistemelor Sisteme de conducere inteligenta
[z TEf28[21] 0o [paf126 [7TET28[7]0J14[DAJ126
3 Inteligenta artificiala si ingineria cunoasterii Sisteme de conducere a miscarii
e TET28] 0 o0Tl14[DsS]162 _[[sTET28[0]28] 0 [DS[144
Retele neuronale Disciplina optionala independenta 1
4. i (setul 1LM1.2)
[8[E[28[0]o014]DAJ162 [T ET28[7[o0J1a] TJi53
5.
[ T T T T T T 1 [ T [ T [ T 7
6.
[ T T T T T T 1 I I Y I
7.
[ T T T T T T 1 [ T [ T [ T 7
8.
[ T T T T T T 1 I I Y I
9.
[ 1 [ T 1 [ [ 1 [ [ 1 [
total / ore: 182 VPI: 576 ore: 210 VPI: 540
semestru credite: 30 evaluari: credite: 30 evaluari:
total / ore: 13 ore: 15
saptdmana || din care: 8 3T 0] 2](c,s,l p) dincare: 8] 1[4 2]c,s.Ip
Legenda

Nume disciplina

Cod

[nclrel c [ s 1 ]p [cr]vm

Cod = cod disciplina
nc = nr.credite transferabile
FE = forma de evaluare

FE < {E, D, C, P-E, P-D}

E=examen
D=evaluare distribuita
c=nr.ore curs/semestru
s=nr.ore seminar

(*) - discipline optionale activate in anul universitar 2014 / 2015

|=nr.ore laborator
p=nr.ore proiect
CF=categorie formativa careia ii apartine disciplina
CFe{DA, DCA, DS}
DA - disciplina de aprofundare
DCA - disciplina de cunoastere avansata
DS- disciplina de sinteza

VPI = volum de ore necesar pregatirii individuale pentru
un semestru de 14 sapt. plus 4 sapt. de sesiune

Exemplu

Tehnologii Internet

Cod [ 81 Ef28] o ol 2s]bs] 70




PLAN DE INVATAMANT
An universitar 2014 - 2015

ANUL 11
SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
1 Sisteme de reglare avansata Activitate de cercetare stiintifica (7 saptamani)
[ 7 [ET28[ 70 [14]pca[126 [isTpfofofoJes] 279
2 Testarea si diagnoza sistemelor Elaborare lucrare dizertatie
[ 7T ET28] 7 [0 J14]DAl126 [is[EJToJlofofJoes] [Jor9
Disciplina optionala independenta 2
3. (setul 2LM2.3)
[8[ET28[ 07 [14] [153 [ T T [ T T T T
Disciplina optionala independenta 3
4, (setul 2LM2.3)
[8 [EJ28[0f7J14] [153 [ 1 1 T T T T 1
5.
[ T T T T T T 1 L T [ T [ T 7T
6.
[ [ T [ T T T 7 [ T [ T [ T 7
7.
[ T T T T T T 1 L T [ T [ T 7T
8.
[ T T T T T T 1 [ T [ T [ T 7
9.
[ 1 [ [ 1 [ [ 1 [ [ 1 [
total / ore: 196 VPI: 558 ore: 196 VPI: 558
semestru || credite: 30 evaluari: credite: 30 evaluari:
total / ore: 14 ore: 14
saptamana | din care: 8] 1[ 1] 4](c,s,lp) dincare: 0JoJoTJl14]c,s,1p)
DISCIPLINE OPTIONALE
ANUL | ANUL I
SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3
Baze de date avansate Sisteme de conducere cu predictie (CA)
1. (disciplina optionala 1LM1.2.1 din setul 1LM1.2) (disciplina optionala 2LM2.3.1 din setul 2LM2.3)
[8[ET28[ 07 [14]DA] [8 [ET28[ 0T 7 [14]ocA]
Ingineria calitatii Sisteme haotice
2. (disciplina optionala 1LM1.2.2 din setul 1LM1.2) (disciplina optionala 2LM2.3.2 din setul 2LM2.3)
[s TEJ28] 0 ] 7 [14]DS] [[8 [E 28] 0] 7 [14]ocA
Retele wireless si aplicatii in automatica Sisteme de conducere in autovehicule
3. (disciplina optionala 1LM1.2.3 din setul 1LM1.2) (disciplina optionala 2LM2.3.3 din setul 2LM2.3)
[8 TET28[ 0 [ 7 [14]pcAl [sTET28[0[7[14]DS]
Sisteme bazate pe cunostinte Aplicatii de conducere in sisteme incorporate
4. (disciplina optionala 1LM1.2.4 din setul 1LM1.2) (disciplina optionala 2LM2.3.4 din setul 2LM2.3)
[s TEJ28] 0 [ 7 [14[DA] [s TET28] 0 ] 7 J14]DA]
Tehnologii Internet
5. (disciplina optionala 2LM2.3.5 din setul 2LM2.3)
[ T T T T T T 1 [8TE[28[ 07 [14]DA]
Managementul proiectelor
6. (disciplina optionala 2LM2.3.6 din setul 2LM2.3)
[ T T T T T T 1 [8[EJ28[ 0] 7 [14]DS]
Sisteme de reglare robusta
7. (disciplina optionala 2LM2.3.7 din setul 2LM2.3)
I I Y I [ 8 TE 28071 7 [14]ocal
Sisteme distribuite si senzori inteligenti
8. (disciplina optionala 2LM2.3.8 din setul 2LM2.3)
[ T T T T T T 1 [8 TE[28[ 0] 7 [14]ocal
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