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Cod .
Cod DFI |Cod RSI DSU_M ciclul | clc2c3 | ala2
20 70 10 M 443 19
PLAN DE iNVATAMANT
An universitar 2019 - 2020
ANUL |
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2
1 Roboti de constructie avansata Analiza structurala in robotica
M44319.01V1I || 6 || E [ 28 [ 0] 0 | 14 | [ocav] so M44319.02V1 || 5 ]| E [[ 28] 0 | 14 | 14 | ocav] so
2 Modelare 3D (ProEng) Sisteme CAD/CAM/CAE (CATIA)
M4431901A2 | 6 | E J 14 ] o] o] 28] [ oA T so M443.1902A2 [ 5[ E 14l o[14a]28] T oA 50
3 Inteligenta artificiala pentru robotica Senzori video si analiza imaginilor
M4431901Vv3 ]| 5 ]| E [ 28 [ 0] 14] 0 | [Tocav] so M44319.02V3 [ 5] E [ 28] o [14] o] Jocav] so
4 Optional 1 * Matematica avansata in robotica Optional 2 *Experimentarea robotilor industriali
M443.1901A4-] | 5 | E [ 28 J o] o] 14 ] [ oA | s0 || m4431902vaij [ 5 E [[28] o [14a] o | Jocav] 50
5 PRACTICA PROFESIONALA 1 PRACTICA PROFESIONALA 2
M443.19.01.55 || 8 | | [T [ [140] Ds T M44319.0255 [ 8] ¢ T o] o] o] o J14o] ps
6 Disciplina facultativa 1 Algoritmi de optimizare cu Mathematica ETICA SI INTEGRITATE ACADEMICA
M443.19.01.16 | [T e T28Tol28] 0] [ 1 M4431902.C6 | 2] D 14 7] o] o] [ oc |
. DISCIPLINA FACULTATIVA
[ [ [ T T T T [ [T [ [ T [ T [
VAI: 224{[VPI: 200(|VAi: 217 (VP 200
total /sem. iy (vAi+VAp): 364[VCA (VA+VPI): 564/[VA (VAI+VAp): 357 [[VCA (VA+VPI): 557
credite: 30|levaluari: AE, 1C{|credite: 30 |levaluari: 4E, 1C, 1D
VAI: 16[vPr: 14{VAi: 16 [[VPI: 14|
total / sapt. [[VA (VAi+VAp): 26[[VCA (VA+VPI): 40[[VA (VAI+VAp): 26 |[[VCA (VA+VPI): 40
din care: 9 T o[ 3] 4T 10 ](c.s.lp. VAp) |[din care: 8 [ 1] 4] 3] 10](c.s.l,p.VAp)
An universitar 2020 - 2021
ANUL I
SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
Aplicatii robotizate PRACTICA DE CERCETARE PENTRU ELABORAREA LUCRARII DE
1 P DISERTATIE (7 sapatamanix12 ore/saptamana)
M443200351 | 6 | E [ 28 [ 0] 28] 0 | [ bs T so M4432003S1 J10] D [ | [ [ [ 8a] ps J 100
5 Planificarea miscarii robotilor mobili ELABORARE LUCRARE DE DISERTATIE
M443200352 [ 6 | E [ 28 ] o] 28] 0] [ os T s0 M443.20.03.52 [ 10 C [ [ [196] 84 ps [ 100
3 Optional 3 *Programarea robotilor industriali EXAMEN DE DISERTATIE
M4432003534 | 5 || E [ 14 [ o[ 28] 14 | [ os T so M443200353 J10 E [ T [ [ [ TosT
4 Optional 4 *Roboti pentru prestari servicii
M443200854f | 5 [ E [ 28[of28] o[ [osT s0 [T [T T T T 70 |
5 PRACTICA PROFESIONALA 3
M443200356 [ 8 [ c T [ [ [ TasJ os [T 1 [ T T T I
6
| | | [ T T [T T | [T T T T T T |
7
I I [ T [ T 0 [ [T [ [ T T T I
VAI: 224(VPI: 200[[VAi: 196 |VPI: 200
total /' sem. flya (vAi+VAp): 364[VCA (VA+VPI): 564/[VA (VAI+VAp): 364 (VCA (VA+VPI): 564
credite: 30|levaluari: 4E, 1C|/credite: 30 |levaluari: 1E, 1C, 1D
VAI: 16[VPI: 14[VAi: 14 [lvPI: 14|
total / sapt. [[VA (VAi+VAp): 26(VCA (VA+VPI): 40[VA (VAi+VAD): 26 |[[VCA (VA+VPI): 40
din care: 7 | 0 | 8 | 1 | 10 |(c, s, |, p, VAp) [|din care: 0 | 0 | 0 | 14| 12 |(c,5, I, p, VAp)
Competente:

CP1. Aprofundarea cunostintelor de matematica, CAD si dinamica sistemelor mecatronice
CP2. Capabilitati in domeniul inteligentei artificiale cu aplicabilitate la sistemele robotice avansate; CP3. Capabilitati in analiza si testarea performantelor sistemelor
robotice avansate; CP4. Capabilitati in domeniul aplicativ al tehnologiilor robotizate
CT 1. Demonstrarea preocuparii pentru perfectionarea profesionala prin antrenarea abilitatilor de gandire critica, implicarea in activitati stiintifice prin elaborarea de articole
CT2. Ineplinirea sarcinilor profesionale cu identificarea exacta a obiectivelor , a resurselor, a coditiilor de finalizare, a etapelor si timpului de lucru, a termenelor de finalizare
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DISCIPLINE OPTIONALE
An universitar 2019 - 2020

ANUL |
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2
Optional 1 Optional 2
01 Matematica avansata in robotica* Experimentarea robotilor industriali*
M4431901A4-00 | 5 [ E [ 28 [o] o 28] [ oa T 35 | ma431902v401 5[ E [ 28] o J1a] o [ Jocav] 50
Optional 1 Optional 2
02 Tehnici statistice in robotica Gestiunea computerizata a sistemelor de productie robotizate
M44310.01A402 [ 5 || E [ 28 [ o] o[28] [ oa [ 35 |[[Maaz1902va-02] 5 E J[28] o J14a] o] Jocav[ so
03
[T [ 1 T T T T T L1 1 T 1T T T T 1
04
[ LT 1 T [ [ 1 L 1 T 7 [ 7 J 1
i 1 TP T T T ] RN
i [ I N
DISCIPLINE OPTIONALE
An universitar 2020 - 2021
ANUL I
SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
Optional 3
01 Programarea robotilor industriali*
M4432003s3-01 | 5 [ E [ 14 JoJ1a[1a] [ bs T s5 [T T T T T 1 |
Optional 3
02 Interfata om - masina
M44320035302 | 5 | E [ 14aJoJaa]1a] Jos | ss I T T T T T 1
Optional 4
03 Roboti pentru prestari servicii*
M44320035403 | 5 | E [ 28[of2s] o] Jos] ss L1 1T T 1T [ T T T
Optional 4
04 Roboti casnici
maa320035404 | 5 | € [ 28Jof2s] of Jos] ss L 1 T 7 [ T J 1
i 1 TP T T T ] RN
i [ I N
Legenda

Nume disciplina

Exemplu

Tehnologii avansate de masurare

Cod " nc |

FE |

c s |

| o [vap] cr | vri

M170.17.00v1 [ 8 | E | 28] o 28] of 49]ocav] so

|
Cod = cod disciplina CF=categoria formativa careia ii apartine disciplina
nc = nr.credite transferabile CF={DA, DCAV, DS, DC}
FE = forma de evaluare DA - disciplina de aprofundare
FE € {E, D, C} DCAV - disciplina de cunoastere avansata
E=examen DS- disciplina de sinteza

D=evaluare distribuita

C=colocviu

c=nr.ore curs/semestru
s=nr.ore seminar
I=nr.ore laborator

p=nr.ore proiect

VAp- volum de ore necesar activitatilor partial asistate

(*) - discipline optionale activate in anul universitar 2019 / 2020

DC - disciplina complementara
VPI = volum de ore necesar pregatirii individuale pentru un semestru de 14
sapt. plus 4 sapt. de sesiune

VAi- volum de ore necesar activitatilor integral asistate=c+s+l+p
VA - volum de ore necesar activitatilor integral asistate si al celor
asistate partial=VAi+Vap

VCA - volum de ore cumulat al tuturor activitatilor = VA+VPI
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