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Durata studiilor / Numarul de credite: 4 ani / 240 credite
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Timigoara

Misiunea programului de studii:

Misiunea programului de studiu Robotica este aceea de a pregati ingineri licentiati de Tnalta calificare in domeniul roboticii. Absolventii programului dobandesc competente si abilitati in analiza,
proiectarea, dezvoltarea, implementarea si intretinerea sistemelor robotice utilizate Tn diverse domenii.

Obiectivele programului de studii:

1. Asigurarea unei pregatiri de specialitate in domeniul roboticii;

2. Pregatirea studentilor pentru aplicatiile conceptului de inginerie concurenta pentru sinteza sistemelor electromecanice;

3. Pregatirea studentilor pentru activitati profesionale, in companii de profil, organizatii, institutii si agenti economici din Regiunea de Vest si din tara;

4. Formarea de absolventi capabili sa se perfectioneze prin studii de nivel masteral si doctoral, prin antrenarea lor la realizarea unor teme si proiecte de cercetare interesante pentru economia nationala.

Competentele programului de studii:
Competente profesionale:

. Aplicarea cunostintelor fundamentale de cultura tehnica generala si de specialitate pentru rezolvarea problemelor tehnice specifice domeniului Robotica

. Elaborarea si utilizarea schemelor, diagramelor structurale si de functionare, a reprezentarilor grafice si a documentelor tehnice specifice domeniului Mecatronica si Robotica

. Realizarea de aplicatii de automatizare locala in mecatronica si robotica utilizand componente si ansambluri partial tipizate si netipizate in aplicatii CAD

. Proiectarea si realizarea ansamblurilor partiale din domeniul roboticii prin proiectare asistata 2D si 3D nivel mediu, dimensionare si verificare a sistemelor de actionare si integrare a senzorilor si traductoarelor
. Proiectarea si realizarea ansamblului general al robotilor industriali, a sistemelor perirobotice, a sistemelor de transport, implementarea, modelarea si simularea asistata 3D

. Sinteza asistata 3D a ansamblului general al aplicatiilor industriale robotizate, programarea si comanda robotilor indutriali, modelarea comportarii prin MEF si aplicarea CAM

o UThA WN R

Competente transversale:

Finalitati:
Absolventii programului de studii universitare de licentd vor accesa urmatoarele ocupatii posibile conform Clasificarii Ocupatiilor din Roméania ISCO-08:

Inginer electroenergetica - 2151;



Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Mecatronica si Robotica

Robotica

[cod DFI[ CodrsI] CodDL] Cod S ciclul [ cic2c3] ata2 |

[ 20 [ 70 [ 250 20 [ L

[ 441 [ 21|

PLAN DE INVATAMANT
Pentru seria de studenti 2021-2025

Universitatea

Politehnica
Timigoara

ANUL | (2021-2022) ANUL Il (2022-2023)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
1 Analizéd matematica Matematici speciale Electrotehnica Tolerante si control dimensional
14412100F1 [ 4 [ EJ28[28] 0] o[ o [oF[ 44| a412102F1 [ 4 [ D [28] 28] 0 [ 0 ] 0 [DF[ 44| 441210301 3 [ D 28] 0 [14] 0 [ 0 oD 33| 441210401 [ 3 [ D 28] 0 [14] 0 [ 0 [oD] 33
2 Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala Programarea calculatoarelor si limbaje de programare | Tehnologia materialelor |1 Materiale plastice si tehnologii de fabricatie
t4412101.F2 | 4 [EJ28[28[ 0 [ o] o JoFJ4afrasr2102F2] 4 [D 28 0[28[ 0] o oFJaafrasrarossa] 4 [pJ2s[ofa4a[ 0o [ps]ss]rasr2r0as2]3[pf2s[of28[0o]o][ps]ae
3 Fizica Stiinta si ingineria materialelor Il Rezistenta materialelor | Rezistenta materialelor Il
144121.0LF3 | 4 [ D 281414 0] o JoF] 44| 1a41210203] 4 JEJ28[ 0[14[ 0] o JoD]58]1a41210303] 5 [ E J28[28[14[ 0] o oD 55 1442210403] 4 [ E J28[28[14[ 0] o Jop]s0
4 Stiinta si ingineria materialelor | Mecanica | Mecanica Il Mecanica Ill
1441210104 | 5 [E[28[ 0 [28] 0o ] o oD 691441210204 ] 4 [ E[28[28] 0 [ 0] o [pD[44] 1442210304 4 [ E[28]14[14] 0 0 [oD[44] 14412104D4] 4 [ E [28[14[14] 0] 0 [ODJ 44
5 Desen tehnic si infografica Tehnologia materialelor | Termotehnica | Termotehnica Il
144121075 | 6 [ E J42[ 0 [42[ o] o JoF] 66| ta41210255] 4 [ EJ28] 028 0] o JDS]44]rasn210305] 4 [EJ28[14[14[ 0] o JoDJ44]raar210405]3 [pJ28[0f14[0]oJop]ss
6 Chimie Grafica asistata de calculator Metode numerice Mecanica fluidelor
1441210076 | 3 [ D J28[ 0 [14[ o] o JoF] 33| ta4121.02F6 | 6 [ E J42[ 0 [42[ 0] o [DOF] 66| 44121036 ] 4 [ D 28] 0 [28[ 0 ] o [OF] 44 a41210406] 4 [ E [28[14[14[ 0] o [opJ44
7 Limbi moderne 1 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Limbi moderne 2 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Mecanisme si organe de masini | Mecanisme si organe de masini Il
144121.0.C7 [ 2 o J o [28[ 0o [ o] o Joc]22|ta412102¢7] 2 JoJo[28] o[ o] o]pc]az]rasn210307] 4 JE[28] 0 [1a[14a] 0o [oD[44]r44121.0407] 3 [ E 28] 01414 0 JoD] 10
8 Educatie fizica si sport 1 Educatie fizica si sport 2 Educatie fizica si sport 3 Educatie fizica si sport 4
14412101.C8 [ 2 [c [ o[14[ o o] oJpcfss|raar2102c8] 2 JcJof1a[]ofofo]fpc]as]|rasnaroace] 2]cJofa]o]ofofpcfas]|raanzroace] 2[cfofa]o]ofo([oc]ss
9 Practica de domeniu
L T [ [ [ T [T 1 L 1 [ [ [ T T 1 L I T T T T [ [ T Jtanzioanofafcfofolol]oJofon]o
10
L T [ [ [ T [T 1 L 1 [ [ [ 1 T 1 L 1 [ [ T [ T 1 L 1 1 [ [ T [ T 1
1 Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa
1441.21.01.114 | I | | | | | 1441.21.02.11- | | | | | | | 1441.21.03.11- | | [ [ [ [ [ L441.21.04.114 | [ [ [ [ [ [
wotall | ore didactice: 392 VPl 358 ore: 392 VP 358 ore: 392 VP 358 ore: 392 VP 258
S ™ Sredite: 30 evaluari: 4E3D,1C credite: 30 evaluari: 4E3D,1C credite: 30 evaluar: 4E3D,1C credite: 30 evaluari: 4E,3D,2C
total/ | ore didactice: 28,0 ore: 28 ore: 28 ore: 28
S i care: 130] o[ 7000 slp din care: 130 70[80] 00 (eslp din care: o[ 508010 Eslp din care: 1405080 10] (@slp
Observatii:
RECTOR, DECAN,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




PLAN DE INVATAMANT
Pentru seria de studenti 2021-2025

ANUL 111 (2023-2024)

ANUL 1V (2024-2025)

SEMESTRUL 5

SEMESTRUL 6

SEMESTRUL 7

SEMESTRUL 8

Elemente constructive de mecatronica |

Elemente constructive de mecatronica Il

Optional 5. Microcontrolere in robotica (*)

Optional 10. Tehnologii de fabricatie (*)

1
1441210551 [ 5 [ E 28] 0o J14[ 14 o [Ds[ 6o | t441.210651 [ 4 [ E 28] 0 [14[14] 0 [ DS 44 [ra41.210751-i] 5 [ E J28] 0 [14] 14 o Jos] 69 441210851 5 [ E J28] 0 1414 0o [Ds] 69
2 Informatica aplicata | Bazele roboticii Optional 6. Automate programabile (*) Optional 11. Sisteme flexibile de fabricatie (*)
t44121005F2 | 3 [ E J28] 0o J14a] o [ o [oF[ 33| 441210802 3 [ E 28] 0 [14[14] o JoD [ 19 [L441.21.0702-i] 3 [ E J28] 0 [14] o [ o Jop] 33 [L441.21.0852ii] 5 [ E J28] 0 1414 0o [Ds] 60
3 Teoria sistemelor automate Actionarea robotilor Management/Marketing Optional 12. Proteze (*)
1441210503 | 5 [ E J28] 0o [28] o [ o [op] 69 | ta412106.53 [ 5 [ E J42[ 0o [28] 14 0 [ps 41| a412107ca] a [ D [28]28] 0 [ o] o [oc] 44 |r4s1.210853-i] 5 [ E J28] 0o [28] 0] o [os] se9
4 Economie generala Senzori si sisteme senzoriale Sisteme de conducere in robotica Optional 13. Automate de servire si control (*)
144121054 | 3 [ D J28J14] 0] o] o Joc] 33| 441210604 ] 3 [ E J28] 0 [14] o [ o [oo] 33 442210704 3 [ D 28] 0 [14] 0o ] o Job[ 33 [r441.21.0854-i] 5 [ E [28] 0o [28] 0o ] o [ps] e9
5 Sisteme de achizitie, interfete si instrumentatie virtuala Tehnici si sisteme de masurare Inteligenta artificiala Optional 14. Comunicare (*)
1441210505 5 [ E J28[ 0 [28[14] 0 oD 55 t441210655] 3 [ D J28] 0 J14] o o Jos[ss|rasrzio7os] 3 Je[28]0f14af 0] o]Jopfssfrasnzroscsif2]pfesfaa]ofo]o]foc]es
6 Optional 1. Proiectare asistata de calculator (*) Optional 3. Informatica aplicata Il (*) Optional 7. Robotica avansata (*) Elaborare proiect de diploma
1441.21.0506-i 5 [ D J28 ] 0 [42] 0o [ o [oo[ 55 |La41.2106F6ii] 4 [ D [28] 0 [28] 0o [ o [oF] 44 |raar2107564i] 5 [ E 28] 0 [14[14] 0 [ps] 69 | 441210856 [ 4 [cJ o[ o[ o[s6] [os]as
2 Optional 2. Electronica digitala (*) Optional 4. Optica tehnica (*) Optional 8. Masini de lucru in procese automate (*) Practica pentru elaborarea proiectului de diploma
1441.21.0507-i 4 [ D J28] 0 [ 28] o [ o [oof 44 [Laa1210657-i] 4 [ D J28] 0 [28] 0 [ o [os] 44 |rasr21.0757i] 3 [ D [ 28] 0 [14[ 0o J 0 [ps] 33 | taa12108s7 ] 4 [ cJ o[ o] o [40]e0]bs]
8 Practica de specialitate Optional 9. Aplicatii multirobot (*) Examen de diploma*
I T T T T T 1T T 1 1441.21.0658 [ 4 [cJ o[ o] o] o J1oo]ps] 144121075845 4 [ D[ 28] o [28] o] o [os4a] tasr21088 JooJE] [ [ [ T T T
9
I 1 T T 1T T T 1 I T 1T T 1T T T T 1 L 1 [ [ T T T 1 I I I A I |
10
I 1 T 1T 1T T T 1 I 1 1T T 1T T T T 1 L T 1 T [ T T T 1 I I I I I |
11
[ T | 1 1 [ 1 [ 1 [ [ 1 [ 1 [ 1 [ [ ] [ 1 [ 1 [ [ ] [ 1
total/ ore: 392 VPI 358 ore: 392 VPI: 258 ore: 392 VPI: 358 ore: 362 VPI: 328
sem. credite: 30 evaluari: 4E,3D,0C credite: 30 evaluari: 4E,3D,1C credite: 30 evaluari: 4E,4D,0C credite: 30+10** evaluari: 5E,1D,2C
total/ ore: 28 ore: 28 ore: 28 ore: 26
sapt. din care: 14,o| 1,0 | 11,o| 2,0 | (c, s 1,p) din care: 15,0| 0,0 | 10,0| 3,0 | (c.s I, p) din care: 16,0[ 2,0 l 8,0 l 2,0 l (c,s I, p) din care: 10,0| 1,0 | 6,0 | 8,9 | (c,s I, p)
* consta din: a. verificarea cunostintelor fundamentale si de specialitate; b. sustinerea lucrarii de licenta/diploma.

** Credite suplimentare alocate Examenului de diploma

Observatii:

RECTOR,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Legenda

Nume disciplina

Pr - volum de ore necesar activitatilor partial asistate / practica

[
I Cod

[nc [rE c T s 1

I
I T p [ pJorfvel]

CF=categorie formativa careia ii apartine disciplina

Cod = cod disciplina

c=nr.ore curs
I=nr.ore laborator

nc = nr.credite transferabile
FE = forma de evaluare {E, D, C, P-E, P-D}

E=examen, D-evaluare distribuita, C-colocviu
P - E - proiect autonom cu examinare ca si in cazul disciplinelor cu examen
P - D - proiect autonom cu examinare

s=nr.ore seminar
p=nr.ore proiect

CF e {DC, DD, DF, DS}
DC - disciplina complementara
DD - disciplina in domeniu
DF - disciplina fundamentala
DS - disciplina de specialitate
VPI = volum de ore necesar pregatirii individuale
Exemplu

Analiza matematica

| coo JsaJefawfeefoJofJoforf=

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Mecatronica si Robotica

Robotica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2021-2025

Up

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL | (2021-2022) ANUL 11 (2022-2023)
01

I T 1T [ T T T T 1T I T 1T T 1 L 1 1 I T 1T T | L 1 1 L T T T T T T T T
02

I T 1T [ T T T T 1T I T 1T T 1 L 1 1 I T 1T T | L 1 1 L T T T T T T T T
03

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
04

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
05

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
06

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
07

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
08

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
09

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
10

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
11

I T 1T [ T T T T 1T [ T 1T T 1T [ T 1 I T 1T T 1 L 1 1 [ T T [ T T T T T
12

I T 1T [ T T T T 1T [ T 1T T 1T [ T 1 I T 1T T 1 L 1 1 I T T [T T T T T T

| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara
Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Mecatronica si Robotica
Robotica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2021-2025

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL 1Il (2023-2024) ANUL IV (2024-2025)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
o1 Optional 1. Proiectare asistata de calculator (*) Optional 3. Informatica aplicata Il (*) Optional 5. Microcontrolere in robotica (*) Optional 10. Tehnologii de fabricatie (*)
2121050601 5 | © [ 28] 0 [42] 0] o [oo] 55 |esmerosreoi] 4 [ o] 28] 0 [2e] o | 0 Jor] 44 |rasotorsior] 5 J € 28] 0 [14]1a] o Jos] eo Juaaroronsion] s [ € J2e] o [1a]1a] o [os]eo
02 Optional 1. Dinamica sistemelor mecatronice SpioralSieolaates calculaltloarelor i e Gl2 (RS EEE Optional 5. Microcontrolere si microprocesoare in robotica Optional 10. Tehnologia proceselor robotizate
a1 21050602 5 | © [ 28] 0 [42] 0] o [oo] 55 |esmerosrsoo] 4 [ o] 28] 0 [28] 0 | 0 JoF] 44 |rasotorsioe] 5 J € 28] 0 [14]1a] o Jos] eo Juaarorosioo] s [ € J2e] o [1a]1a] o [os]eo
03 Optional 2. Electronica digitala (*) Optional 4. Optica tehnica (*) Optional 6. Automate programabile (*) Optional 11. Sisteme flexibile de fabricatie (*)
Laai21050703] 4 | © [ 28] 0 [28] 0 ] 0 [o0] 44 [resszioesros] 4 [ o J 28] 0 [28] 0 | 0 Jos] 44 |esorornecs] 3 J € 28] 0 [14] 0] o Jop] 3 Juaareiossoos] s [ € J2e] o [1a]1a] o [os]eo
04 Optional 2. Electronica de putere Optional 4. Fotometrie Optional 6. Automate si microprogramare Optional 11. Sisteme robotizate de fabricatie si asamblare
Laai21050704] 4 | © [ 28] 0 [28] 0] 0 [op] 44 [resszioesros] 4 [ o ] 28] 0 [28] 0 | 0 Jos] 44 |esororneos] 3 J € 28] 0 [14] 0] o Jop] 3s Juaarerossooa] s [ € J2e] o [1a]1a] o [os]eo
05 Optional 7. Robotica avansata (*) Optional 12. Proteze (*)
I 1 T T 1T T T 1 [ T T T T T T T T Jumororseos]s[ef2s]of1a[14] 0 Jos]eo][rear2108s305] 5 JEJ28]0f28]0]o0]fos]es
06 Optional 7. Sisteme robotice Optional 12. Efectori finali
I 1 T T 1T T T 1 [ T T T T T T T T Jumororseos] 5 [eJ2s]of14af[14] 0 Jos]eo][rear21085306] 5 JEJ28]0f28] 0] o]fos]es
07 Optional 8. Masini de lucru in procese automate (*) Optional 13. Automate de servire si control (*)
I 1 T T 1T T T 1 [ T T T T T T T T Junororsror] s[oJ2s]of1afo]oJos]ssfieasziosseor] s e J28]o0f28]0]o]os]es
08 Optional 8. Unitati de fabricatie integrata Optional 13. Instalatii de teleoperare
I 1 T T 1T T T 1 [ T T T T T T T T Jumororsros] 3 pJ2s]of14afo0]oJos]ssfiaasrziosssos] s JEJ28]o0f28]0]o]os]es
09 Optional 9. Programarea robotilor mobili Optional 14. Comunicare (*)
I 1 T T 1T T T 1 I T T [T T T T T T Juumororssoo] 4 pJ2s]0f28[0]o[os]as]iasroroscsoo] 2JpJ28[14a]0fo0]ofoc]s
10 Optional 9. Aplicatii multirobot (*) Optional 14. Etica si integritate academica
I 1 T T 1T T T 1 I T T [T T T T T T Junoarorssio] 4a[pf2s]of28[0]o[os]as]asroroscsiof 2Jpf2s[1a]ofo]ofoc]s
11
I T 1T T 1T T T T 1 I T 1T T 1T T T T 1 [ T T T T T T T 1 I I I I I |
12
I T 1T T 1T T T T 1 I T 1T T 1T T T T 1 [ T T T T T T T 1 I I I I I |
13
I T 1T T 1T T T T 1 I T 1T T 1T T T T 1 [ T 1T T T T T T 1 L T T 1 T T T T 1

Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeazd un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

RECTOR,
Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Mecatronica si Robotica

Robotica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2021-2025

U]

Universitatea

Politenica
Timisoara

ANUL 11l (2023-2024) ANUL IV (2024-2025)
14

I T 1T [ T T T T 1T I T 1T T 1 L 1 1 I T 1T T | L 1 1 L T T T T T T T T
15

I T 1T [ T T T T 1T I T 1T T 1 L 1 1 I T 1T T | L 1 1 L T T T T T T T T
16

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
17

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
18

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
19

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
20

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
21

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
22

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
23

I T 1T T T T T 11 [ T T T ] [ 1 1 [ T 1T T 1 L 1 1 L T T [ T T T T T
24

I T 1T [ T T T T 1T [ T 1T T 1T [ T 1 I T 1T T 1 L 1 1 [ T T [ T T T T T
25

I T 1T [ T T T T 1T [ T 1T T 1T [ T 1 I T 1T T 1 L 1 1 [ T T [ T T T T T
26

I T 1T [ T T T T 1T [ T 1T T 1T [ T 1 I T 1T T 1 L 1 1 I T T [T T T T T T

| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeazd un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Mecatronica si Robotica

Robotica

DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2021-2025

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL | (2021-2022) ANUL Il (2022-2023)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
o1 Psihologia educatiei Pedagogie | Fundamentele pedagogiei teoria si metodologia curiculumului Pedagogie Il Teoria si metodologia instruirii. Teoria si metodologia evaluarii Didactica specilitatii
4a1.21.0112-01] 5 [ E J28 28] 0o [ o J o [ t [e9 |rear2102m11-01] 5 [ E J28[28] o [ o J o [ ¢ [ 60 |ta4r2103m101] 5 [ £ J28]28] 0 [ o] o] t [Je9|rasr2r0amr01] 2 [ E J28]28] 0] ool ¢ ]so
02 Limbi moderne 3 (optiuni: L.Englez&, L. Germana, L.Franceza) Limbi moderne 4 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza)
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total/ ore: 56 VPI: 69 ore: 56 VPI: 69 ore: 84 VPI: 91 ore: 84 VPI: 91
sem. credite: 5 evaluari: 1E,0D,0C credite: 5 evaluari: 1E,0D,0C credite: 7 evaluari: 1E,1D,0C credite: 4 evaluari: 1E,1D,0C
total/ ore: 4 ore: 4 ore: 6 ore: 6
sapt. - " -
din care: 2,0 | 2,0 | 0,0 | 0,0 | (c,s 1, p) din care: 2,0 | 2,0 | 0,0 | 0,0 | (c,s 1, p) din care: 2,0 l 4,0 l 0,0 l 0,0 l (c,s I, p) din care: 2,0 | 4,0 | 0,0 | 0,0 | (c,s I, p)
Observatii:
DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2021-2025
ANUL [l (2023-2024) ANUL IV (2024-2025)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
Mecanisme avansate Inventor
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total/ ore: 42 VPI 33 ore: 70 VPI: 55 ore: 0 VPI: 0 ore: 0 VPI: 0
sem: credite: 3 evaluari: 1E,0D,0C credite: 5 evaluari: 1E,0D,1C credite: 0 evaluari: OE,0D,0C credite: 0 evaluari: OE,0D,0C
total/ ore: 3 ore: 5 ore: 0 ore: 0
sapt. - " -
din care: 2,0 | 0,0 | 1,0 | 0,0 I (c.s I, p) din care: 1,0 I 2,0 I 2,0 I 0,0 I (c.s I, p) din care: 0,0 I 0,0 I 0,0 I 0,0 I (. s, 1,p) din care: 0,0 | 0,0 | 0,0 | 0,0 | (c,s, 1, p)
Observatii:
RECTOR, DECAN,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Conf.univ.dr.ing. Virgil STOICA




