
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 

 
 

 
 
 
  
  
 
  
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 

 

                                                              Calculul electromagnetic de dimensionare a prototipului 
de MSTMPI cu înfăşurare concentrată, fracţionară, comandată cu curenţi dreptunghiulari; 
elaborarea unui model digital avansat de simulare a funcţionării MSTMPI; dezvoltarea şi 
implementarea unui control fără senzori de poziţie a MSTMPI, bazat pe estimarea fluxului de 
linie al MP; realizarea practică şi experimentarea controlului fără senzori de poziţie a 
MSTMPI cu observatori de poziţie şi viteză cu performanţe la nivelul servo acţionărilor. 

Principalele contribuţii revendicate:

                     Teza are ca obiectiv proiectarea şi control unei maşini sincrone trifazate cu 
magneţi permanenţi interiori (MSTMPI) comandată cu curenţi dreptunghiulari. Primul capitol 
oferă o sinteză a maşinilor sincrone fără perii, concentrându-se asupra maşinilor sincrone 
comandate cu curent dreptunghiular. Capitolul al II-lea prezintă algoritmul de proiectare al 
maşinii sincrone cu magneţi permanenţi cu opt poli şi înfăşurări concentrate în cele 6+6 
crestături neuniforme. Capitolul al III-lea are ca obiectiv analiza numerică de câmp, utilizând 
metoda elementelor finite (MEF) bidimensionale, a prototipului proiectat în capitolul anterior. 
La sfârşitul capitolului al III-lea, se fac investigaţii experimentale pe un MSTMPI comercial, 
confirmându-se rezultatele analizei MEF. În Capitolul al IV-lea, se dezvoltă modelul dinamic în 
Matlab-Simulink al MSTMPI cu t.e.m. şi inductanţele importate din analiza MEF. Capitolul al 
V-lea propune o strategie de control fără senzori de poziţie rotorică a MSTMPI, bazată pe 
estimarea fluxului de linie al MP. Capitolul al VI-lea prezintă rezultatele implementării 
controlului fără senzori de poziţie a prototipului experimental de MSTMPI cu observatorii de 
poziţie si viteză propuşi în capitolul anterior. Standul experimental este descris în Capitolul al 
VII-lea. Capitolul al VIII-lea sintetizează rezultatele principale şi contribuţiile originale. 
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