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Rezumat:  Teza are ca obiectiv proiectarea si control unei magsini sincrone trifazate cu
magneti permanenti interiori (MSTMPI) comandata cu curenti dreptunghiulari. Primul capitol
ofera o sinteza a maginilor sincrone fard perii, concentrandu-se asupra maginilor sincrone
comandate cu curent dreptunghiular. Capitolul al Il-lea prezinta algoritmul de proiectare al
masinii sincrone cu magneti permanenti cu opt poli i infasurari concentrate in cele 6+6
crestaturi neuniforme. Capitolul al Ill-lea are ca obiectiv analiza numerica de camp, utilizand
metoda elementelor finite (MEF) bidimensionale, a prototipului proiectat in capitolul anterior.
La sfarsitul capitolului al Ill-lea, se fac investigatii experimentale pe un MSTMPI comercial,
confirmandu-se rezultatele analizei MEF. In Capitolul al IV-lea, se dezvoltd modelul dinamic in
Matlab-Simulink al MSTMPI cu t.e.m. si inductantele importate din analiza MEF. Capitolul al
V-lea propune o strategie de control fara senzori de pozitie rotorica a MSTMPI, bazata pe
estimarea fluxului de linie al MP. Capitolul al VI-lea prezinta rezultatele implementarii
controlului fara senzori de pozitie a prototipului experimental de MSTMPI cu observatorii de
pozitie si viteza propusi in capitolul anterior. Standul experimental este descris in Capitolul al
VIl-lea. Capitolul al VIII-lea sintetizeaza rezultatele principale si contributiile originale.

Principalele contributii revendicate: Calculul electromagnetic de dimensionare a prototipului
de MSTMPI cu infasurare concentrata, fractionard, comandata cu curenti dreptunghiulari;
elaborarea unui model digital avansat de simulare a functionarii MSTMPI; dezvoltarea si
implementarea unui control fara senzori de pozitie a MSTMPI, bazat pe estimarea fluxului de
linie al MP; realizarea practica si experimentarea controlului fara senzori de pozitie a
MSTMPI cu observatori de pozitie si viteza cu performante la nivelul servo actionarilor.
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