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PLAN DE INVATAMANT
ANUL Il ANUL IV
SEMESTRUL V SEMESTRUL VI SEMESTRUL VIl SEMESTRUL VIlI
1 Elemente constructive de mecatronica | Elemente constructive de mecatronica Il 1 D o'();:;:?:uj) e D o(zz:)l?la:ll;::.ls) ek
E [5] 28 [o 1414 DD | 40 E[5]28] 014 [14] DD | 40 E | 5 |28 [ o] 14 [14] DD | 40 E [ 3 280124 o Jpos | 30
2. Bazele sistemelor mecatronice Bazele roboticii 2. D o'(’;:;:?:;_lj) HE D o(zz:)l?la:ll;::.ls) 22
D [4] 28 Jo[14] o [ ps [ 30 D [5]28 ] 014 [14] ps | 40 E | 4 [ 28 o] 14 [o] DD ] 30 E [ 4 [28]0[124] o Jpos | 30
a. Sisteme de actionare | Sisteme de actionare Il a. D O'();:;:TI:LLD By D o(zz:)l?la:ll;::.ls) 28
E [5] 28 [o 1414 [ DD | 40 EJ4[28]0[28]0o] oo | 40 D [ 4 [ 28 Jo] 28 [o]DD] 40 E [ 3 [28]0[124] o Jpos | 30
Management Senzori si sisteme senzoriale RiEciplinaioptionzial] s Riciplinaoptionalaiin b 20
4. 4. (setul 8L1.7) (setul 1P1.8)
D [2] 14 J14aJ o] o [ pp [ 10 EJ4[28]0[28]0o] oo | 40 E | 4 [ 28 o] 14 [o] DD ] 30 E [ 3 14024 o Jos [ 20
Discipli ti la i 9 tul
5 Sisteme de achizitie, interfete si instrumentatie virtuala Marketing 5 optionala 9L:II.K7I) Gt Comunicare
E [4] 28 [o [28[14[ DD | 40 D[2]14]124] 0 Jo] pp | 10 E | 5 |28 [ o] 14 [28] Ds | 40 D [ 2 [14[14] 0 [ o [oc [ 20
TUCTaTe Ue noenta
Disciplina optionala independenta 1 Disciplina optionala independenta 3 Disciplina optionala i 1ta 10 - stagiu de practica 2 sapt. x 26 ore
6. (setul 1L1.5) (setul 3L1.6) 6. (setul 10L1.7) - elaborare lucrare licenta si pregatirea sustinerii 5 sapt.
28 v,
D[4 28] o] 28] o bo | 40 D | 4] 28] of 28] of ps | 30 D [ 4 [ 28 o] 14 Jo]oDD] 30 E [ 15 | [ ] T1s2Ios | 40
Disciplina optionala independenta 2 Disciplina optionala independenta 4 Di optionala il ita 11 (setul
7. (setul 2L1.5) (setul 4L1.6) 7. 1111.7)
E [4 28] of 28] o] bp | 40 D | 4] 28] of 28] of ps | 40 D [ 4 [ 28 [o] 28 [o]Dbs ] 30 [ | [T ] [ 1
8 Practica (45 ore) Practica (45 ore) 8
cl2f o Jo[ofo] cl2[ofofoJo] [ [ ] [ 1 [ [ 1 [ 1
total/ | oo 364 VPl 240 ore: 364 VPl 240 total / ore: 364 VPl 240 ore: 364 VPl 170
semestru semestru
credite: 30 evaluari:4E, 3D, 1C 8 credite: 30 evaluari:4E, 3D, 1C 8 credite: 30 evaluari:4E, 3D 7 credite: 30 evaluari:5E, 1D 6
'toEaI{ _|_ore: 26 ore: 26 'toEaI{ N ore: 26 ore: 26
Saptamanal i care:| 13[4 o] 3] (c,s,,p) |dincare:| 13[ 1] 10] 2] (c,s.l,p) | S2PEMANA [T G care: | 14] 0] o| 3 (s,1,p) dincare: | 8] 1] 4] 13] (s,1,p)
DISCIPLINE OPTIONALE
ANUL Il ANUL IV
SEMESTRUL V SEMESTRUL VI SEMESTRUL VII SEMESTRUL VIlI
CAD (*) Optica tehnica (*) Microcontrolere in ingineria mecanica (*) Retele de calcul si echipamente periferice (*)
1 111.5.1 din 3L1.6.1 din 1 5L1.7.1 din
D [4]| 28 (0] 28 (0] setul 1L1.5 D | 4| 28 (0] 28 | 0 setul 3L1.6 2 5 28 (0] 14 (14 setul 5L1.7 2 3 28 (0] 14 (0] 1P18.1.1
Dinamica Sistemelor Mecatronice Fotometrie Microcontrolere si microprocesoare Sisteme de fabricatie flexibila (*)
Pachetul
2. i i 2. i
D |4 28 |0 |28] 0 ALrs2din ||| 28 | 0 28| 0 3L16.2 din E 5 | 28 | 0| 14 |14 Stiz2din | | 4 |28 |0 |14 0 1P1812| 1P181
setul 1L1.5 setul 3L1.6 setul 5L1.7 (din setul
Circuite integrate digitale (*) Programarea lll - V. Basic (*) Automate programabile (*) Simularea sistemelor electromecanice (*) 1P1.8)
3. 2L1.5.1 din 4L1.6.1 din 3. 6L1.7.1 din (*)
E |4]| 28 (0] 28 (0] setul 2L1.5 D | 4| 28 0] 28 | 0 setul 4L1.6 Ef 4 28 (0] 14 (0] setul 6LL.7 Ef 3 28 (0] 14 (0] 1P1.8.1.3
Electronica de putere Baze de date si programare distribuita Automate si microprogramare Programarea microcontrolerelor (*)
4. 211.5.2 din 411.6.2 din 4. 6L1.7.2 din
E |4]| 28 (0] 28 (0] D | 4| 28 (0] 28 | 0 Ef 4 28 (0] 14 (0] Ef 3 14 (0] 14 (0] 1P1.8.1.4
| setul 2L1.5 setul 4L1.6 setul 6L1.7




Sisteme de conducere in robotica (*) Mecatronica automobilului
5. 5. n
D |4 |28 |0 28 |o mLizadin | | g4 | og 0|14 0 1P18.2.1
setul 7L1.7
Programarea robotilor industriali Automate de control si servire
6. & 7L1.7.2 din Pachetul
D 4 | 28 | 0| 28 |0 "l E 4 |28 |0|14] 0 1P1.82:2| 'achet
setul 7L1.7 1P1.8.2
Inteligenta artificiala (*) Mecatronica echipamentelor multimedia (dir;;est;"
7. o N i
8L1.7.1din
E 4 28 0 14 0 setul 8LL7 E 3 28 | 0 | 14 0 1P1.8.2.3
Sisteme bazate pe cunostinte Calitatea si fiabilitatea sistemelor mecatronice
8 8
8L1.7.2 din
E 4 28 0 14 0 setul 8LL7 E 4 14 | 0 | 14 0 1P1.8.2.4
Proiectarea sistemelor mecatronice (*)
° ° 9L1.7.1 dil
.7.1din
E > 28 W e setul 9L1.7
Analiza si sinteza sistemelor mecatronice
Nota : Din fiecare dintre grupurile Disciplina ail a 1,...,Disciplina ail aill se a cate o singura di ina 10. 9L1.7.2 din
anume cea aleasd de majoritatea studentilor dupa discutii cu titularii de cursuri implicati. De asemenea, din cele trei pachete din setul 1P1.8 se alege, E 5 28 0 14 28 .
dupa acelasi principiu, un singur pachet. setul 9L1.7
Masini de lucru in procese automate (*)
11,
10L1.7.1 din
o [afmfofalo] [l [ [ 1T [ []
Unitati de fabricatie integrata
ik, N
10L1.7.2 din
o [e]mfofulo] [imms] [ [ [[ [ []
Aplicatii datelor experimentale (*)
13. 0
1111.7.1 din
D 4 28 W 28 W setul 11L1.7
Aplicatii multi robot
14. :
1111.7.1 din
D 4 28 0 28 0
setul 11L1.7
DISCIPLINE FACULTATIVE
ANUL Il ANUL IV
SEMESTRUL V SEMESTRUL VI SEMESTRUL VII SEMESTRUL VIl
Mecanisme de mecanica fina Micro-electro-mecanisme
1. Disciplina facultativa 1 Disciplina facultativa 3 1.
D[3[ 28] of 14 of [ 20 D[ 3 28 of 14 of [ 20 [ [ [ ] [ T 1 I N I
CATIA Proiectare parametrizata
2. Disciplina facultativa 2 Disciplina facultativa 4 2.
D [ 3] 14 o] 28] of 30 D [ 3] 14] o 28] o 30 [ | [ [ ] [ | [ [ |
total / ore: 84 VPI 50 ore: 84 VPI 50 total / ore: 0 VPI Q ore: 0 VPI Q
semestru | credite: 6 |evaluari: 2D 2 credite: 6 |evaluari: 2D 2 semestru credite: 0 |evaluari: credite: 0 |evaluari:
total / ore: 6 ore: total / ore: 0 ore: 0
séptéiméné|dincare:}3 [0 [3 [0 | (c,s,1,p) Jdincare:[3 o [3 Jo | (c,s,1,p) | séptdmana [ din care: [0 o o Jo | (c,s,1,p) dincare: | o[ o] o] o (c,s,1,p)
Legenda
Structura Tabel Exemplu
Denumire disciplina Elements constructive de mecatronica |
FE | nc c s | p CF VPI E 5 28 0 14 14| DD 40
FE poate fi: C, D, E, P-D, P-E;  CF poate fi: DC, DC-F, DD, DF, DS
c-curs E - examen
C - colocviu (forma de evaluare dedicata exclusiv disciplinei "Practica") FE - forme de evaluare
CF - categorie formativa careia ii apartine disciplir | - laborator
D - evaluare distribuit: nc - numér credite
DC - disciplina complementara p - proiect
DC-F - disciplina complementara facultativa P - D - proiect autonom cu examinare ca si in cazul disciplinelor cu evaluare distribuita
DD - disciplina in domeniu P - E - proiect autonom cu i ca si in cazul disciplil cu examen
DF - disciplina fundamentala s - seminar
DS - disciplina de specialitate VPI - volum de ore necesar pregatirii individuale
(*) - discipline optionale activate in anul universitar 2009 / 2010
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