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Domenlul Inglnerle Electricd coduri: dom_fundam.dom_licenta
Specializarea: Electromecanica 120.090.050
PLAN DE INVATAMANT
ANUL Il ANUL IV
SEMESTRUL V SEMESTRUL VI SEMESTRUL VII SEMESTRUL VIII
] Discipli flonala | 55 Discip fionala | 59
1L Management Marketing 1 (set3L47) (set 412.8)
D | 2 || 14 | 14 | ) | ) || DD || 30 D | 2 || 14 | 14 | ) | [ || DC || 30 D | 4 || 28 | ) | 28 | ) || DD || 60 E| | 3 || 28 | ) |14| ) || DS || 50
Teoria sist lor si laj autt t Model i simul WECE fi & £S RES fi ) EL0
N ‘eoria sistemelor si reglaj automa odelare si simulare N (set314.7) (set412.8)
E | 5 || 42 | ) | 28 | ) || DD || 72 E | 4 || 28 | [ | 28 | ) || Ds || 60 E} | 4 || 28 | ) | 28 | ) || DS || 56 E | 4 || 28 | ) |14| ) || DS || 50
3 Masini electrice 2 Actiondri electromecanice si tractiune electrica 1 3 WECE (;et 3;4..7) 37 DESIn o;zii:::fi:;)achetaté 4
E [6] 28 [ 14 [28]14] oo [ 0 E [5] 28 [14] 14 [o ] bps [ e E [4] 28] o [28 o] oo [ s6 E [3] 28] o J14] o JJos[ so
. " . Discipli ti ai as Disciplina optionald impachetata 5
4 Electronica de putere Instalatii electrice 1 4 (set 3L4.7) (set 2P1.8)
E [5] 28] o [28]o] bs [ eo E [5]] 28 [14] 28 J o] bs [ s D [4] 28] o J1a Jo[ bps [ so0 E [5]28]o [28] o Jlos] e0
Lo . .o < Lucrare de licenta, stagiu de practica 2 sapt.x26 ore,
. . " . . Disciplina optionala impachetata 1 y s . -
Comunicare Masini unelte si prelucrari mecanice elaborare lucrare de licenta si pregatirea sustinerii, 5
5. 5. (set1P1.7) <
sapt.x26 ore
D [1 o J o JTaaJo] bc [ =20 D [4] 28 Jo] 14 J o[ bs ] 42 E [5][ 28 [ o [ 14 [14] bps [ 60 E [15] o [ o JoJas2] [ 1s4
Discipli ti ai ail Discipli ti ai a3 Disciplina optionala impachetata 2
6. (set 1L2.5) (set2L2.6) 6. (set1P1.7)
E [5[28 o [28]of oo [ e D [a 28 o[ 28 [ToJ oo [ e0 E [5[24a] o [28[xa] ps T eo [ T T T T T T
Discip ti ail a2 Discip t ail a4 Disciplina optionala impachetata 3
i (set 1L2.5) (set2L2.6) 7. (set 1P1.7)
D (428 o [28[o oo [ e0 E [4f 28 o] 14 [aa oo [ 5 D [4] 28] o TaaTo[ oo [ s0 [ T T T T T T
8 Practica (45 ore) Practica (45 ore) 8
c T2 1 [ T T I c [2] [ I [ T I [ T T [ [ T I [ T T T T T T
9 9
[ T 1 [ T T I [T [ I [ T I [ T T [ [ T I [ T T T T T T
10 10
[ T 1 [ T [T [ [ 1 [ T T [ T [ T 1 [ T
total /' ore: 364 VPI 392 ore: 364 VPI 392 total / semestru ore: 364 VPI 392 ore: 364 VPI 364
semestit | credite: 30 evaluari: 4E, 3D, 1C 8 credite: 30 evaluari: 4E, 3D, 1C 8 credite: 30 evaludiri: 4E, 3D 7 credite: 30 evaludiri: 5E 5
total/ ore: 26 ore: 26 total/ ore: 26 ore: 26
din care: | 12| 2| 11| 1| (c,s,1,p) din care: | 13| 3| 9| 1| (c,s,1,p) din care: | 13| 0| 11| 2| (c,s,1,p) din care: | 8| 0| 5| 13| (c,s,1,p)




DISCIPLINE OPTIONALE

ANUL Il ANUL IV
SEMESTRUL V SEMESTRUL VI SEMESTRUL VII SEMESTRUL VIII
Compatibilitate electromagnetica (*) Senzori si traductoare (*) Sisteme cu microprocesoare (*) Linii flexibile si robotica (*)
1 (disciplina 1L.2.5.1 - set 112.5) (disciplina 2L.2.6.1 - set 2L.2.6) 1 (disciplina 3L4.7.1 - set 3L4.7) (disciplina 4L2.8.1 - set 4L.2.8)
E |5 || 28 | ) 28 | 0 DD || 60 D |4 || 28 | ) 28 ) | DD || 60 4 || 28 ) 28 ) || DD || 60 E| | 3 28 ) |14 ) |DS || 50
Masurari electronice (*) Convertoare statice (*) Automatizari industriale (*) Sisteme de conducere Fuzzy (*)
2 (disciplina 1L2.5.2 - set 11.2.5) (disciplina 2L.2.6.2 - set 21.2.6) 2 (disciplina 3L4.7.2 - set 3L4.7) (disciplina 4L2.8.2 - set 4L.2.8)
D | 4 || 28 | ) 28 | 0 DD || 60 El |4 || 28 | ) | 14 14 || DD || 65 4 || 28 ) 28 ) | DS || 56 E| | 4 || 28 ) |14 ) DS || 50
Circuite integrate analogice Masgini si instalatii termice Sisteme de achizitie de date (*) Aplicatiii cu microcontrolere
3. (disciplina 1L.2.5.3 - set 11.2.5) (disciplina 2L.2.6.3 - set 2L.2.6) 3. (disciplina 3L4.7.3 - set 3L4.7) (disciplina 4L2.8.3 - set 4L.2.8)
E |5|| 28 | ) |28|0|| DS || 60 D |4|| 28 |0| 28 | ) || DS || 60 4|| 28 | ) | 28 |0|| DD || 56 E| |3|| 28| ) |14| 0||DS|| 50
Programare sub Windows Exploatarea masinilor si utilajelor cu comanda numerica (disciplina Proiectare asistata de calculator (*) Sisteme expert
4 (disciplina 1L.2.5.4 - set 11.2.5) 212.6.4 - set 21.2.6) 4 (disciplina 3L4.7.4 - set 3L4.7) (disciplina 4L2.8.4 - set 4L.2.8)
D |4 || 28 | ) | 28 | ) || DS || 60 El |4|| 28 | ) | 14 | 14 || DS || 60 4 || 28 | ) | 14 | ) || DS || 50 E| | 4 || 28 | ) |14| ) || DS || 50
Teoria campului electromagnetic Tehnologia intretinerii si repararii utilajelor electromecanice (disciplina Masini unelte si agregate Sisteme automate complexe
5. (disciplina 1L2.5.5 - set 11.2.5) 212.6.5-set 21.2.6) 5. (disciplina 3L4.7.5 - set 3L4.7) (disciplina 4L2.8.5 - set 4L.2.8)
E | 5 || 28 | 14 14 | ) DS || 60 D |4 || 28 | ) | 28 | ) || DS || 60 4 || 28 ) | 14 ) || DS || 50 E| 3 | 28 ) |14 ) || DS 50
Tehnologia intretinerii si aril utilajel
asistata a circui I Tehnici de optimi. in energiei el 212.6.6- Evaluare si diagnosticare ehno oglamelr;ltl::::cl;:iiramu lajelor
disciplina 1.2.5.6 - set 11.2.5 t 2L.2.6] disciplina 3L4.7.6 - set 3L4.7
6. (disciplina se ) se ) 6. (disciplina s ) (disciplina 4L2.8.6 - set 4L.2.8)
D | 4 || 28 | ) 28 | 0 DS || 60 El |4 || 28 | ) | 14 | 14 || DS || 65 4 || 28 ) 14 ) | DS || 50 E| | 4 || 28 ) |14 ) || DS || 50
Tolerante si control dimensional
7 7 (disciplina 3L4.7.7 - set 3L4.7)
(L[ TI] ] LIl T[] | fmfofafofos Jo f [ ] []T]
Tribologie
8 8 (disciplina 3L4.7.8 - set 3L4.7)
[ [ [ T[] || [ [T T 1 1 2 [ Y HEEEEE
Proiectarea dispozitivelor
o o (disciplina 3L4.7.9 - set 3L4.7)
(L[ TI] ] LIl T[] | fmfofafofos Jo ] [ ] []1]
Vibratii mecanice
10. 10. (disciplina 3L4.7.10 - set 3L4.7)
[ [ [ [1 || [ T[T 11 (] oJ=fo]w] = [ I [ [T T1
Electrotermie
11, 11, (disciplina 3L4.7.11 - set 3L4.7)
L[ ] | [ I1 [T ] dz e f=fel=]= [ L[ 101
Dinamica si vibratii
12, 12, (disciplina 3L4.7.12 - set 3L4.7)
[ 1 [ [ 1] | LIl T 71 1 A= [T T[T ]




Actiondri electromecanice si tractiune electrica2(*)
(disciplina 1P1.7.1.1)

Optimi P i iale(*)
(disciplina 2P1.8.1.1)

13.
Pachetul
[ ] | LIl T 71 1 =5 = e e = 5 O ] e
setul 2P1.8
Pachetul Instalatii electrice 2 (*) Transmisii analogice si digitale(*)
14, 1P1.7.1 din (disciplina 1P1.7.1.2) (disciplina 2P1.8.1.2)
[ || || [ [T T 1 1 =il e [s ]l [ o Joa [lu] o= ] B BB 1
Automate programabile (*) utilajelor
(disciplina 1P1.7.1.3) (disciplina 2P1.8.2.1)
15.
D 4 | 28 0 14 | o DD 3 28| 0 (14| o | Ds 50 Pachetul
2P1.8.2din
Actiondri electromecanice si tractiune Echipamente electrocasnice setul 2P1.8
electrica 2 (disciplina 1P1.7.2.1) (disciplina 2P1.8.2.2)
16.
| || || || | || | | | || || E | 5 28 ) 14 14 DS || | 5 28 0 |28| O DS 60
Pachetul Ins.(al'fxgi? electrotermice Fi.abi.li!.ale si diagnoza
17. 1P1.7.2 din (disciplina 1P1.7.2.2) (disciplina 2P1.8.3.1)
setul 1P1.7
E 5 14 ) 28 14 DS 3 28 0 |14 O DS 50 Pachetul
2P1.8.3 din
Metode matematice de optimizare Utilaje electromecanice industriale setul 2P1.8
18 (disciplina 1P1.7.2.3) (disciplina 2P1.8.3.2)
[ | LIl T[] | o [efm]o Jufofos | ol[ofofee]m] =
Actiondri electromecanice si tractiune
19 electrica 2 (disciplina 1P1.7.3.1)
[ | [T [T 1 2] e [efelfe] [T LI T]
Pachetul Echipamente numerice
20. 1P1.7.3 din (disciplina 1P1.7.3.2)
' setul 1P1.7
[ [ [ [ [T 1 e [sfae] o [emfae] oe ] HEEEEE
Tehnica transmiterii informatiei numerice
21, (disciplina 1P1.7.3.3)

o

B B B

Nota: Din fiecare dintre grupurile de Di:

activeaza si pachetul din setul cu pachete cu discipline optionale.

(4,...,11) se activeaza cate o singura disciplind anume cea aleasa de majoritatea studentilor; dupa acelasi criteriu se




DISCIPLINE FACULTATIVE

ANUL Il ANUL IV
1 Practica pedagogica 1 Practica pedagogica 2 1 Bazele contabilitatii
c (5 o[ 42 JofJof beF [ 10 c [5] o 28] o Tof bck [ 10 D [2 24 14 T o [oJock[ 20 [ T 1 [ T T
Py Tehnici de informare si comunicare Evaluare finala - portofoliu didactic Py Retele de calculatoare
D (424 [ 28 ToJof pbcF [ 42 E [a] o [aa] o [ o ock [ 10 D {428 o [28[ofonck[ s6 [ T 1 [ T T
3 Comunicare educationala Sisteme de operare 3
D (424 [ 28 ToJof pbcr [ 42 D [af 28 To[ 28 T o] bcF [ 56 [ T T [ [ T I [ T 1 [ T T
s Programare orientata pe obiect in Java s
D [4[28 ] o J28[o] bck 56 [T [ [ T [ T T [T [ T 1 [ T
total / ore: 182 VPI 150 ore: 98 VPI 76 total / semestru ore: 84 VPI 76 ore: 0 VPI 0
semestru credite: 17 evaludri: 3D, 1C 4 credite: 10 evaludri: 1E, 1D, 1C 3 credite: 6 evaludri: 2D 2 credite: [\] evaluari:
total /
total / ore: 13 ore: 7 sgx s ore: 6 ore: 0
oottt Janeae o Jr 2 o | newe 2o o Jo | newe [ Jo o Jo | newe | o o o o
din care: |4 7 2 0 (c,s, 1, p) dincare: |2 3 2 0 (c,s, 1, p) din care: |3 1 2 0 (c,s, 1, p) din care: 0 of O 0 (c,s,1,p)
Legenda
Structura Tabel Exemplu
I Denumire disciplina 1 I Teoria sistemelor si reglaj automat 1
Lee el e Tt [l or [ ver ] [LEels«] o J2sfofoo | 72 |
FE poate fi: C, D, E, P-D, P-E; CF poate fi: DC, DD, DF, DS
c-curs E - examen
C - colocviu (forma de evaluare dedicata exclusiv disciplinei FE - forme de evaluare
CF - categorie formativa careia ii apartine disciplina | - laborator
D - evaluare distribuita nc - numar credite
DC - disciplina complementara p - proiect
DC-F - disciplina complementara facultativa P - D - proiect autonom cu examinare ca si in cazul disciplinelor cu evaluare distribuita
DD - disciplina in domeniu P - E - proiect autonom cu examinare ca si in cazul disciplinelor cu examen
DF - disciplina fundamentala s - seminar
DS - disciplina de specialitate VPI - volum de ore necesar pregatirii individuale
(*) - discipline optionale activate in anul universitar 2009 / 2010
RECTOR,

Prof.dr.Ing. Nicolae ROBU




