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Misiunea programului de studii:

Misiunea programului de studiu Sisteme robotice cu inteligenta artificiala este aceea de a pregati ingineri master de inalta calificare in domeniul roboticii.

Absolventii programului dobandesc competente si abilitati in analiza, proiectarea, dezvoltarea, implementarea si intretinerea sistemelor robotice pentru cele mai diverse domenii.
Aria de cunostinte actualizata, specifica programului de ingineri ciclul master, domeniul Mecatronica & Robotica, specializarea Sisteme robotice cu inteligenta artificiala cuprinde urmatoarele
componente:

* Analiza structurala in robotica si constructia avansata a robotilor

» Sisteme CAD/CAM/CAE si modelare 3D

* Inteligenta artificiala pentru robotica

* Senzori optici

» Experimentarea robotilor

* Roboti pentru prestari servicii si aplicatii robotizate

Obiectivele programului de studii:
Obiectivele programului vizeaza dobandirea competente si abilitati in analiza, proiectarea, dezvoltarea, implementarea si intretinerea sistemelor robotice pentru cele mai diverse domenii.
Rezultatele programului se concretizeaza in:

Compententele programului de studii:
Competente profesionale:

CP1. Aprofundarea cunostintelor de matematica, CAD si CP4. Capabilitati in domeniul aplicativ al tehnologiilor robotizate dinamica sistemelor mecatronice CP2. Capabilitati in domeniul inteligentei
artificiale cu aplicabilitate la sistemele robotice avansate CP3. Capabilitati in analiza si testarea performantelor sistemelor robotice avansate

Competente transversale:

+ CT1. Sa demonstreze preocupare pentru perfectionarea profesionala prin antrenarea abilitatilor de gandire critica, sa demonstreze implicarea Tn activitati stiintifice prin elaborarea unor articole de
specialitate;

» CT2. Indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificarea exacta a obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile, a conditiilor de finalizare a acestora, a etapelor de lucru, a timpului de lucru si
termenelor de realizare aferente

Finalitati:
Absolventii programului de studii universitare de master vor accesa urmatoarele ocupatii posibile conform Clasificarii Ocupatiilor din Roménia ISCO-08:

Asistent de cercetare roboti industriali - 215131; Cercetator roboti industriali - 215133; Inginer de cercetare roboti industriali - 215134, Inginer cercetare in electromecanica - 215131; Inginer
electromecanic - 215216
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SISTEME ROBOTICE CU INTELIGENTA ARTIFICIALA

Inginerie mecanica, mecatronica, inginerie industriala si management

Cod DFI | Cod RS D;‘fM cicul | cic2c3| ata2
20 | 70 | 10 M | 443 | 23
PLAN DE INVATAMANT
Pentru seria de studenti 2023-2025
ANUL | (2023-2024)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2
. ROBOTI DE CONSTRUCTIE AVANSATA ANALIZA STRUCTURALA IN ROBOTICA
Maa32301v1 [ 5 [ E [ 28] o [ o [ 28 ] [ocav] 69 | m4a32302vi [ s [ E [ 28 [ o [ 14 [ 14 ] [ocav] e9
) MODELARE 3D (PROENG) SISTEME CAD/CAM/CAE
Ma43.230142 | 5 [ E [ 28] o [ o [ 28 | [ oa [ 69 | maa32302a2 [ 5 [ E [ 14 [ o [ 14 [ 28] | oa ] e9
3 INTELIGENTA ARTIFICIALA PENTRU ROBOTICA SENZORI OPTICI
Ma43.2301v38 [ 5 [ E [ 28] o [ 28 [ o | [ocav] 69 Ma432302v3 [ 4 [ E [ 28] o [ 28 [ o ] [ocav] 44
Optional 1. MATEMATICA AVANSATA IN ROBOTICA/TEHNICI STATISTICE| Optional 2. EXPERIMENTAREA ROBOTILOR INDUSTRIALI/GESTIUNEA
4 IN ROBOTICA COMPUTERIZATA A SISTEMELOR DE PRODUCTIE ROBOTIZATE
M4432301A40 | 5 [ E [ 28 [ o [ o [ 28 | [ oa [ 69 | mad32302vaii [ 4 [ e [ 28 [ o [ 14 [ o] [ocav] ss
5 Practica profesionala 1 Etica si integritate academica
M4432301v5 [ 10 [ ¢ [ o | o | o [ o [ 140 [ocav] 120 | m4432302cs | 2 [ o [ ] 7 [ o] o] o Joc] 2
5 Practica profesionala 2
| | | | | | | | | M4432302v6 | 10 [ ¢ [ o [ o | o | o [ 140 [ocav] 110
7
L [ [ 7 1T T 1 L [ 7 T [ T 1
8
L [ [ 7 1T T 1 L [ 7 T [ T 1
9
L [ [ 7T T T 1 L [ T T [ 1T 1
Disciplina facultativa
10
L1 L [ [ T [ 17 maa32302104 || | [ T [ 1
VAI: 224 VPI: 386 [VAi: 231 VPI: 379
';’;;” VA (VAI+VAp): 364 VCA (VA+VPI): 750 |[VA (VAI+VAD): 371 VCA (VA+VPI): 750
) credite: 30 evaludri: 4E,0D,1C|credite: 30 evaludri: 4E,1D,1C
VAI: 160  |vpi 27.6|[vai: 165  |vP: 271
';’;;'t’ VA (VAI+VAp): 260  [VCA (VA+VPI): 53,6(VA (VAI+VAp): 265  [VCA (VA+VPI): 53,6
din care: 8,0 | 0,0 | 2,0 | 6,0 | 10,0 |(c, s, |, p, VAp)||din care: 8,0 I 0,5 | 5,0 I 3,0 | 10,0 |(c, s, |, p, VAp)

Observatii:




Pentru seria de studenti 2023-2025
ANUL 1l (2024-2025)

SEMESTRUL 3

SEMESTRUL 4

APLICATII ROBOTIZATE

Practica pentru elaborarea lucrarii de disertatie

1
M44323.0351 | 5 | E [ 28] o [ 28 ] o [ [ os [ ee || ma43230451 [ 15 [ ¢ [ o [ o [ o [ o [ 182] bs [ 103
) PLANIFICAREA MISCARII ROBOTILOR MOBILI Elaborarea lucrarii de disertatie
M44323.0352 | 5 | E [ 28] o [ 28 [ o [ [ os [ ee || ma43230452 [ 15 [ c [ o [ o [ o [ o [ 182] bs [ 103
Optional 3. PROGRAMAREA ROBOTILOR INDUSTRIALI/INTERFATA OM - E . .
3 MASINA xamen de disertatie
M443.23.0353i || 5 | E J 14 | o | 28] 14| [ os |69 || M43230453 [ 1o E [ o] o] o] o o Jos]2s0
4 Optional 4. ROBOTI DE PRESTARI DE SERVICII/ROBOTI CASNICI
asszzossei | s [ e J2s] of2s] of [Jos[eo L I T [ [ T T [ ]
5 PRACTICA PROFESIONALA 3
sz o] < ] o [ o ] o ] o ] [oov] s N O N A
6
L I T T T T T [ 1 L I T [ [ T T [ ]
7
L I T T T T T [ 1 L I T [ [ T T [ ]
8
L I T T T T T [ 1 L I T [ [ T T [ ]
9
L I T [ T T T [ 1 L I T [ [ T T [ ]
10
L1 I N I I [ 1 [ [ [ T T 1
VA 224 |ver 386 [vai: 0 VP 636
@ Iva (vai+vap): 364 |VCA (VA+VPI): 750 [[VA (VAi+VAp): 364 [VCA (VA+VPI): 1000
’ credite: 30 evaluari: 4E,0D,1C||credite: 30+10* evaluari: 1E,0D,2C|
VA 160 |ver 27,6vai; 00 [ver 454
‘;’;?"t/ VA (VAI+VAP): 260  |VCA (VA+VPI): 53,6[VA (VAI+VAp): 260 |VCA (VA+VPI): 714
din care: 70 | 00 [ 80 [ 10 | 100 [(c,s.1 p, vAp)|din care: 00 | 00 ] 00 [ 00 | 260 [(c.s.1.p VAD)

* Credite suplimentare alocate Examenului de diseratie

Observatii:
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DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2023-2025
ANUL | (2023-2024)

SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2
o1 Optional 1. MATEMATICA AVANSATA IN ROBOTICA Optional 2. EXPERIMENTAREA ROBOTILOR INDUSTRIALI
M4432301A4-01 | 5 | E [ 28 [ o [ o | 28 | [ oa [ 69 | mad32302va01 | 4 [ E [ 28 [ o [ 14 | o ] [ocav] ss

1 Optional 2. GESTIUNEA COMPUTERIZATA A SISTEMELOR DE

02 Optional 1. TEHNICI STATISTICE IN ROBOTICA PRODUCTIE ROBOTIZATE
M4432301A4-02 | 5 | E [ 28 [ o [ o | 28 | [ oa | 69 | mad32302va-02 | 4 [ E [ 28 [ o [ 14 | o ] [ocav] ss

03

L 1 T [ [ [ [ [ 1 L I T [ [ T T [ ]
04

L 1 T [ [ [ [ [ 1 L I T [ [ T T [ ]
05

L I T T T T T [ 1 L I T [ [ T T [ ]
06

L I T T T T T [ 1 L I T [ [ T T [ ]
07

L I T T T T T [ 1 L I T [ [ T T [ ]
08

L I T T T T T [ 1 L I T [ [ T T [ ]
09

L I T T T T T [ 1 L I T [ [ T T [ ]
10

L I T T T T T [ 1 L I T [ [ T T [ ]

Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021




DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2023-2025
ANUL 1l (2024-2025)

SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
o1 Optional 3. PROGRAMAREA ROBOTILOR INDUSTRIALI
wiazo5e0i | s | €[] o [ w ] 1] Jos e [ T T T T [ T T 1
02 Optional 3. INTERFATA OM - MASINA
wiazs5202 | s | €[] o [ w ][] Jos e [ T T T T [ T T 1
03 Optional 4. ROBOTI DE PRESTARI DE SERVICII
44323035403 [ 5 | e [ 28 [ o [ 28] o | [os] eo L [ [ [ [ [ T [ 17
o0 Optional 4. ROBOTI CASNICI
ma4323035404 [ 5 | e [ 28 [ o [ 28] o | [os] eo L [ [ [ [ [ T [ 17
05
[ [ [ [ [ [ [ ] L [ [ [ [ [ T [ 17
06
[ [ [ [ [ [ [ ] L [ [ [ [ [ T [ 17
o7
[ [ [ [ [ [ [ ] L [ [ [ [ [ T [ 17
08
[ [ [ [ [ [ [ ] L [ [ [ [ [ T [ 17
09
[ [ [ [ [ [ [ ] L [ [ [ [ [ T [ 17
10
[ [ [ [ [ [ [ ] L [ [ [ [ [ T [ 17
Observatii: (*) - discipline optionale activate in anul univ. 2020-2021
Legenda
Exemplu
Nume disciplina
Tehnologii avansate de masurare
Cod ” nc I FE | c I S | | | p |VAp| CF | VPI M170.17.01.V1 " 8 | E " 28 | 0 | 28 | 0 " 49 |DCAV| 50

Cod = cod disciplina
nc = nr.credite transferabile
FE = forma de evaluare
FE € {E, D, C}
E=examen
D=evaluare distribuita
C=colocviu
c=nr.ore curs/semestru
s=nr.ore seminar
I=nr.ore laborator
p=nr.ore proiect

VAp- volum de ore necesar activitatilor partial asistate

CF=categorie formativa careia ii apartine disciplina
CF={DA, DCAV, DS, DC}
DA - disciplina de aprofundare
DCAV - disciplina de cunoastere avansata
DS- disciplina de sinteza
DC - disciplina complementara

VPI = volum de ore necesar pregatirii individuale pentru un semestru de 14 sapt. plus 4
sapt. de sesiune

VAi- volum de ore necesar activitatilor integral asistate=c+s+l+p

VA - volum de ore necesar activitatilor integral asistate si al celor asistate partial
=VAi+Vap

VCA - volum de ore cumulat al tuturor activitatilor = VA+VPI
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DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2023-2025

ANUL | (2023-2024)

SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2
o1 Voluntariat
I [ I [ [ [ I M443.23.02.110-01 ] [ c T ol ol ol 2T ol [ 22
02
I [ I [ [ [ I I I I [ [ [ [ [ [
03
I [ I [ [ [ I I I I [ [ [ [ [ [
04
| [ I [ [ [ I [ I [ [ [ [ [ [ [
Observatii:
DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2023-2025
ANUL Il (2024-2025)
SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
01
| [ [ [ [ [ I [ I [ [ [ [ [ [ [
02
| [ [ [ [ [ I [ I [ [ [ [ [ [ [
03
| [ [ [ [ [ [ I [ I [ [ [ [ [ [ [
04
| [ I [ [ [ [ I [ I [ [ [ [ [ [ [
Observatii:
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