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Politehnica
Timisoara

Misiunea programului de studii:

Misiunea programului de studiu Robotica este aceea de a pregati ingineri licentiati de nalta calificare in domeniul roboticii. Absolventii programului dobandesc competente si abilitati in analiza,
proiectarea, dezvoltarea, implementarea si intretinerea sistemelor robotice utilizate in diverse domenii.

Obiectivele programului de studii:

1. Asigurarea unei pregatiri de specialitate in domeniul roboticii;

2. Pregatirea studentilor pentru aplicatiile conceptului de inginerie concurenta pentru sinteza sistemelor electromecanice;

3. Pregatirea studentilor pentru activitati profesionale, in companii de profil, organizatii, institutii si agenti economici din Regiunea de Vest si din tara;

4. Formarea de absolventi capabili sa se perfectioneze prin studii de nivel masteral si doctoral, prin antrenarea lor la realizarea unor teme si proiecte de cercetare interesante pentru economia nationala.

Competentele programului de studii:
Competente profesionale:

1. Aplicarea cunostintelor fundamentale de cultura tehnica generala si de specialitate pentru rezolvarea problemelor tehnice specifice domeniului Robotica

2. Elaborarea si utilizarea schemelor, diagramelor structurale si de functionare, a reprezentarilor grafice si a documentelor tehnice specifice domeniului Mecatronica si Robotica

3. Realizarea de aplicatii de automatizare locala in mecatronica si robotica utilizand componente si ansambluri partial tipizate si netipizate in aplicatii CAD

4. Proiectarea si realizarea ansamblurilor partiale din domeniul roboticii prin proiectare asistata 2D si 3D nivel mediu, dimensionare si verificare a sistemelor de actionare si integrare a senzorilor si traductoarelor
5. Proiectarea si realizarea ansamblului general al robotilor industriali, a sistemelor perirobotice, a sistemelor de transport, implementarea, modelarea si simularea asistata 3D

6. Sinteza asistata 3D a ansamblului general al aplicatiilor industriale robotizate, programarea si comanda robotilor indutriali, modelarea comportarii prin MEF si aplicarea CAM

Competente transversale:

Finalitati:
Absolventii programului de studii universitare de licenta vor accesa urmatoarele ocupatii posibile conform Clasificarii Ocupatiilor din Romania ISCO-08:
Inginer electroenergetica - 2151,



Universitatea Politehnica Timigoara
Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

[[cod oFi] codRsI[ CodDL] Cod S | ciclul [ c1cac3[ ata2 |

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management
Mecatronica si Robotica

Robotica

20 [ 70 [ 250 [ 20 | L [ 441 ]

24|

PLAN DE iNVATAMANT
Pentru seria de studenti 2024-2028

Universitatea

Politehnica
Timigoara

ANUL | (2024-2025) ANUL 11 (2025-2026)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
1 Analiza matematica Matematici speciale Electrotehnica Tolerante si control dimensional
1441.2400F1 [ 4 [ EJ28[ 28] o] o o [pF[ 44| tasr2402F1 [ 4 [ D[ 2828 0 o] o [DF[ 44 1441240301 3 [ D [28] 0 [14] 0] o [oD] 33| 1441240401 3 [ D 28] 0 [14] 0] o Joo] 33
2 Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala Programarea calculatoarelor si limbaje de programare | Tehnologia materialelor 11 Materiale plastice si tehnologii de fabricatie
t4412400F2 | 4 [E[28[28] 0 [ 0] o oF[4a] ra4r2402F2] 4 [DJ28[ 0 28] 0] 0 oF[aa]rasr2403s2] 4 pJ2s[014] 0o [ps]ss]rasrza0452] 3D J2s[028]0]0o][bs]ao
3 Fizica Stiinta si ingineria materialelor || Rezistenta materialelor | Rezistenta materialelor |1
1441.2400F3 [ 4 [ D 281414 o [ o [DF[ 44 | 1441240203 4 [ E 28] 0 [14] o [ o [Do[ 58| 1441240303 5 [ E [28 [ 28 [14] 0 [ 0 [DD[ 55 | 1441240403 [ 4 [ E [ 282814 ] 0 [ o Jop] 30
4 Stiinta si ingineria materialelor | Mecanica | Mecanica Il Mecanica Il
1441240004 [ 5 [ E [28[ 0 [28] 0] o [opfe69| 441240204 4 [ € [28[28[ 0 [ 0] o oDfa4] 441240304 4 [ € [28[14[14[ 0] 0 [oD]a4] 441240404 4 [ € [28[14[124[ 0] 0 [oDJ24
5 Desen tehnic si infografica Tehnologia materialelor | Termotehnica | Termotehnica Il
1441.2400F5 [ 6 [ E J42] 0o [42] o [ o [DF] 66| Lad1.240255 [ 4 [ € 28] 0 [28] 0 J o [DS] 44| 441240305 ] 4 [ E 28] 1414 o ] o [op] 44 | 1441240405 3 [ D J28] 0 J14] o ] o Joo] 33
6 Chimie Grafica asistata de calculator Metode numerice Mecanica fluidelor
1441240076 | 3 [ D28 0 [14] o [ o [oF[33] ta4r2402F6 [ 6 [ € J42[ 0 [42] 0 [ o JoFes| 44124036 [ 4 [ D28 0 [28] 0 [ o [DFJ 44| ta41.240406 | 4 [ € [28[14]14] 0] o Joo]4a
7 Limbi moderne 1 (optiuni: L.Englez&, L. Germana, L.Franceza) Limbi moderne 2 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Mecanisme si organe de masini | Mecanisme si organe de masini Il
Laarzsorer | 2 [ o] 0 [28] o o] oJoc] 2| eanzaozci ] 2 J o[ o [28] 0] o] oJoc]ze| warzavsor] [ € 2s] o [1e]aa] o oo]ea| cesmzaoanr] s | € [26] o [1a]1a] 0 [on]io
8 Educatie fizica si sport 1 Educatie fizica si sport 2 Educatie fizica si sport 3 Educatie fizica si sport 4
1441.2401.C8 [ 2 [c J o [14] o [ o J o [[oc] 36 | tasr2402ce [ 2 [ c [ o [14] o [ o [ o [oc] 36| taa12403ce ] 2 [cJ o J14] o] o] o[oc]ae] tasrza0ace 2 cJo]14a] o] o] o [oc]ss
9 Practica de domeniu
I I Y B N I Y Y I [ T T T T T T T T Jtesosno]4fcfofofol[oJofon]o
10
L T T T 7T T T T 1T L T T T 7T T T T 1T [ T T T T T T T 1 [ T T T T T T T 1
" Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa
1441.24.01.11-i | | [ [ [ I I 1441.24.02.11-i | I [ [ [ I I 1441.24.03.11-i | [ [ [ [ [ | 1441.24.04.11-i | | [ [ [ | |
total/ ore didactice: 392 VPI 358 ore: 392 VPI: 358 ore: 392 VPI: 358 ore: 392 VPI: 258
e ™ credite: 30 evaluari 4E,3D,1C credite: 30 evaluari 4E3D,1C credite: 30 evaluari 4E3D,1C credite: 30 evaluari 4E3D,2C
tO}al/ ore didactice: 28.0 ore: 28 ore: 28 ore: 28
52t ™ gin care: 130] 80 70] 00]  (@sip din care: 130] 70 [ 80] 00]  (@sip din care: 120] 50 [ 80] 10]  (@sip din care: 120] 50 [ 80] 0]  (@sip
Observatii:
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PLAN DE INVATAMANT
Pentru seria de studenti 2024-2028

ANUL 11l (2026-2027)

ANUL IV (2027-2028)

SEMESTRUL 5

SEMESTRUL 6

SEMESTRUL 7

SEMESTRUL 8

Elemente constructive de mecatronica |

Elemente constructive de mecatronica Il

Optional 5. Microcontrolere in robotica (*)

Optional 10. Tehnologii de fabricatie (*)

' 1441240551 [ 5 [ E 28] 0 [14[ 14 o [[Ds] 69 | ta41.240651 [ 4 [ € 28] 0 [14[14] o [ DS][ 44 [ras1.2407s1i] 5 [ E [28] 0 [14[14] o [ Ds[ 69 |ra41.240851i] 5 [ E [ 28] 0o [14[14] 0o [ps] 69
2 Informatica aplicata | Bazele roboticii Optional 6. Automate programabile (*) Optional 11. Sisteme flexibile de fabricatie (*)

14412405F2 | 3 [E[28[ 0 [14] 0 [ o [oF[33] 441240602 [ 3 [ € [28[ 0 [14[14] o [oo[ 19 |ras1.240702:i] 3 [E J28[ 0 [14] o [ o [oo] 33 |rasr.2408s2i] 4 [EJ28[ 0 [14] 0] o [ps]ss
3 Teoria sistemelor automate Actionarea robotilor Management/Marketing Optional 12. Proteze (*)

1441240503 [ 5 [ E J28] 0 [28] o [ o [pD] 69 | 1441240653 [ 5 [ E [42] 0 [28 14 0 [Ds] 41| ta41.2407.c3 a [ D[ 28[28] 0 [ 0o [ o [Dc] 44 |Laa1.240853-i] 4 [ € [28] 0 [14] 0o ] o [bs]ss
2 Economie generala Senzori si sisteme senzoriale Sisteme de conducere in robotica Optional 13. Automate de servire si control (*)

taar2a05ca s [oJ2s[14] o[ of ofocfassfrasnzao6pa 3] ef28]0f1a] o ofopfssfrasrzaorpa]s[of2s]ofaa]o]o]fopfss]rearzaoesai 4 [ef2s]of14a]o]o]os]se
5 Sisteme de achizitie, interfete si instrumentatie virtuala Tehnici si sisteme de masurare Inteligenta artificiala Optional 14. Comunicare (*)

1441240505 | 5 [ E J28] 0 [28]14] o [pD[ 55| 1441240655 [ 3 [ D [ 28] 0 [14] o [ 0 [[ps] 33| ta4r.240705 [ 3 [ E J28[ 0 [14] o [ o [oo] 33| raar2408csii] 2 [ D 2814 0] o] o Joc] s
6 Optional 1. Proiectare asistata de calculator (*) Optional 3. Informatica aplicata Il (*) Optional 7. Robotica avansata (*) Elaborare proiect de diploma

1441.24.05064] 5 [ D [28 [ 0 [42] 0o [ o [oo[ 55 144124066 4 [0 [28] 0 [28] 0 [ o [DF[ 441441240756 5 [ € J26] 0o [14[14] 0 [os[eo| rasr2a08s6 [ 4 [ cJoJo[o[s6] [os]aa

Optional 2. Electronica digitala (*)

Optional 4. Optica tehnica (*)

Optional 8. Masini de lucru in procese automate (*)

Practica pentru elaborarea proiectului de diploma

1441.24.05.074i] 4 [ D 28] 0 [28[ 0 [ o [oD] 44

1441.24.06.57-i] 4 [ D [ 28] 0 [28] o [ o Jps] 44

1441.24.07.57-j] 3 [ D [28 ] 0 [14[ o ] o [bs] 33

1441240857 [ 7 cJ o[ o[ o [so]eo]ps]ss

Practica de specialitate

Optional 9. Aplicatii multirobot (*)

Examen de diploma*

8
T T T T T T T T 1 1441240658 [ 4 [ c [ o] o] o [ o Jzoo[os] 14412407.584] 4 [ D[ 28] 0 [28] o [ o [ps[4a| tasr24088 2o E] [ [ [ [ [ T
9
L T T T T T [ T1 L T I T T T T T L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
10
L T T [ T T T T 1 L T T [T T T T T 1 [ T T 7 T T T T T [ T 1T 7T T T T T T
1 Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa Disciplina facultativa
IR [T [ 1 | cmzsoormi] ] [T 1 [ [ | cwesormi] ] [T 1 - T [T ]
total/ ore: 392 VPI 358 ore: 392 VPI: 258 ore: 392 VPI: 358 ore: 360 VPI: 330
sem: credite: 30 evaluari: 4E,3D,0C credite: 30 evaluari: 4E,3D,1C credite: 30 evaluari: 4E,4D,0C credite: 30+10* evaluari: 5E,1D,2C
to}all ore: 28 ore: 28 ore: 28 ore: 26
SEPU ™ i care: 140] 10 [100] 20  @slp din care: 150] 00 [100] 30  @slp din care: 160 20 [ 80] 20 (slp din care: 100] 1040 [107]  @slp
* consta din: a. cur si de ; b. sustinerea lucrérii de licenta/diploma.
** Credite suplimentare alocate Examenului de diploma
Observatii:
Legenda
Nume disciplina \ Pr - volum de ore necesar activitatilor partial asistate / practica
|| Cod || nc || FE H C [ S [ | [ p H Pr H CF H VPI H CF=categorie formativa careia ii apartine disciplina

RECTOR,

Cod = cod disciplina

nc = nr.credite transferabile

FE = forma de evaluare {E, D, C, P-E, P-D}
E=examen, D-evaluare distribuita, C-colocviu
P - E - proiect autonom cu examinare ca si in cazul disciplinelor cu examen
P - D - proiect autonom cu examinare
c=nr.ore curs

|=nr.ore laborator

s=nr.ore seminar
p=nr.ore proiect

CF € {DC, DD, DF, DS}
DC - disciplina complementara
DD - disciplina in domeniu
DF - disciplina fundamentala
DS - disciplina de specialitate
VPI = volum de ore necesar pregatirii individuale
Exemplu

Analiza matematica

[ coo [afefamfawfofofofor]a

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
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Universitatea Politehnica Timigoara
Facultatea de Mecanica

Universitatea

Politehnica
Timigoara

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta: Robotica

Stiinte ingineresti
Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management
Mecatronica si Robotica

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2024-2028

ANUL | (2024-2025) ANUL 11 (2025-2026)

01

I Y | L T I I T T [ T 1 [ T T [T T T T T 1 L T 1T T T [T [ T ]
02

L T T [ T T T T 1 L T T [ T T T T 1 L T 1T 1T T T T T T L T 1T T T T T T 1
03

L T T T T T [ T1 L T I T T T T T L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
04

L T T [ T T T T 1 L T T [T T T T T 1 [ T T 7T T T T T T [ T T T T T T T T
05

L T T T T T [ T1 L T I T T T T T L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
06

L T T [ T T T T 1 L T T [T T T T T 1 [ T T 7T T T T T T [ T T T T T T T T
07

L T T T T T [ T1 L T I T T T T T L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
08

L T T [T T T T T 1 L T T [T T T T T 1 [ T T 7T T T T T T [ T T T T T T T T
09

L T T T T T [ T1 L T I T T T T T L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
10

L T T [T T T T T 1 L T T [T T T T T 1 [ T T 7T T T T T T [ T T T T T T T T
11

L T T T T T [ T1 L T I T T [T T T L T T T T T T T T L T 1T T T T [ T 1
12

LT T T T T T T 1 L T T T T T T T 1 [ T T T T T T T 1 [ T T T T T T T T

[ Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Prof.univ.dr.ing. lon - Dragos UTU




Universitatea Politehnica Timigoara
Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Mecatronica si Robotica
Robotica

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2024-2028

Universitatea

Politehnica
Timigoara

ANUL 11l (2026-2027)

ANUL IV (2027-2028)

SEMESTRUL 5

SEMESTRUL 6

SEMESTRUL 7

SEMESTRUL 8

Optional 1. Proiectare asistata de calculator (*)

Optional 3. Informatica aplicata Il (*)

Optional 5. Microcontrolere in robotica (*)

Optional 10. Tehnologii de fabricatie (*)

01
Laa124050601] 5 | © [ 28 [ 0 [42] 0 ] o [o0] 55 |eareacsrooi] 4 [ o J2s[ 0 [ 28] o | 0 Jor] 4a|esszsorsior] 5 | € [ 28] o [1a]1a] o Jos] o |aaroeossior] 5 [ e [ 28] 0 [1a]1a] o [s]eo
02 Optional 1. Dinamica sistemelor mecatronice Optional 3. Programarea calculatoarelor si limbaje de programare Il Optional 5. Microcontrolere si microprocesoare in robotica Optional 10. Tehnologia proceselor robotizate
144124050602 5 [ D [28] 0 [42[ o [ o [oo 55 [Lasr2a0sre02] 4 [0 [28[ 0 [28 0 [ 0 [OF[ 44 Jrearoaorsioa] 5 [ £ [28[ 0 [14[14] o [os]eo|ras2a08s102] 5 [ EJ2s] o [14]124] o [os]eo
03 Optional 2. Electronica digitala (*) Optional 4. Optica tehnica (*) Optional 6. Automate programabile (*) Optional 11. Sisteme flexibile de fabricatie (*)
Laa124055793] 2 | © [ 28| 0 [ 28] 0 ] o Jo0] 44 |resrzacssros] 4 | o J 28] o [ 28] o ] 0 Jos] 4a]esszsorvocs] 5 | € 28] 0 [1a] 0] o Jop]as |tearoscsseos] a [ € [ 28] 0 [14] o] o [os]se
04 Optional 2. Electronica de putere Optional 4. Fotometrie Optional 6. Automate si microprogramare Optional 11. Sisteme robotizate de fabricatie si asamblare
144124050704 4 [ D [28] 0 [28[ 0 [ o [oo[ 44 [raar2406s704] 4 [0 [[28[ 0 [28[ 0 [ 0 [oS[ 44 Jrasroaoro0a] 3 [ € [28[ 014 0] o[opfas]rasze08s204] 4 [ E 28] 0 [14] 0o os]ss
05 Optional 7. Robotica avansata (*) Optional 12. Proteze (*)
N ) | [ [ [ [ [ [ [ [ [ [Juemosorscos] s [e[28[o0faa[14] 0fos]eo]rear2e08s305] 4 [EJ28]0[14] 0] o [os]ss
06 Optional 7. Sisteme robotice Optional 12. Efectori finali
I | [ [ [ T [ [ T [ [ [Jeosorseos] s [e[28[o0faa[14] 0[os]eo]ras24085306] 4 [E 28] 0 [14] 0[ o [os]ss
o7 Optional 8. Masini de lucru in procese automate (*) Optional 13. Automate de servire si control (*)
N ) | [ [ [ [ [ [ [ [ [ Jusosorsror] 3 [opf2s[ofaa]ofofos]ass]raarze08saor] 4 [eEJ28]014] 0o [os]ss
08 Optional 8. Unitati de fabricatie integrata Optional 13. Instalatii de teleoperare
I | [ [ [ T [ [ [ [ [ Josorsros][ 3 [pf2s[ofaa[0fofos]ass]rass2a08sa08] 4 [EJ28]014]0fo[os]ss
09 Optional 9. Programarea robotilor mobili Optional 14. Comunicare (*)
N ) | [ [ [ [ [ [ [ [ [ [Jueosorssoo] 4 D280 f28]0fo0[ns]as]rasr2aoscsoo] 2 [ DJ28]24] 0] o0ofo]oc]s
10 Optional 9. Aplicatii multirobot (*) Optional 14. Etica si integritate academica
I | [ [ [ T [ [ T [ [ [Jueosorssr0] 4 of2s[of2s[ofofos]as]resrzaoscsiofl 2 pJ28[24J0ofofo]oc]s
11
N ) | I | I T T 7 [ T T 7 I I I O I
12
I I I | I I I | I I | [ T T T T [T T T T
13

L T 1T

Nota: Din fiecare dintre grupurile de Disciplii

se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate
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Prof.univ.dr.ing. lon - Dragos UTU




Universitatea Politehnica Timigoara
Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Mecatronica si Robotica
Robotica

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2024-2028

Universitatea

Politehnica
Timisoara

ANUL 11l (2026-2027) ANUL IV (2027-2028)

14

I Y | L T I I T T [ T 1 [ T T [T T T T T 1 L T 1T T T [T [ T ]
15

L T T [ T T T T 1 L T T [ T T T T 1 L T 1T 1T T T T T T L T 1T T T T T T 1
16

L T T T T T [ T1 L T I T T T T T L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
17

L T T [ T T T T 1 L T T [T T T T T 1 [ T T 7T T T T T T [ T T T T T T T T
18

L T T T T T [ T1 L T I T T T T T L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
19

L T T [ T T T T 1 L T T [T T T T T 1 [ T T 7T T T T T T [ T T T T T T T T
20

L T T T T T [ T1 L T I T T T T T L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
21

L T T [T T T T T 1 L T T [T T T T T 1 [ T T 7T T T T T T [ T T T T T T T T
22

L T T T T T [ T1 L T I T T T T T L T T T T T [ T T L T T T T T [ T T
23

L T T [T T T T T 1 L T T [T T T T T 1 [ T T 7T T T T T T [ T T T T T T T T
24

L T T T T T [ T1 L T I T T [T T T L T T T T T T T T L T 1T T T T [ T 1
25

L T T [ T T T T 1 L T T [T T T T T 1 [ T T [ T T T T 1 [ T T T T T T T T
26

L T T T T T [ T 1 L T T T T T T T 1 L T T T T T [ T 1 L T T T T T [T T 1

| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipli se activeazd un numér de discipline_in functie de optiunile studentilor, de numaérul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate

RECTOR,
Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Prof.univ.dr.ing. lon - Dragos UTU




Universitatea Politehnica Timigoara

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti
Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management
Mecatronica si Robotica

Robotica

DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2024-2028

Universitatea

Politehnica
Timigoara

ANUL | (2024-2025) ANUL Il (2025-2026)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
o1 Psihologia educatiei Pedagogie | Fundamentele pedagogiei teoria si metodologia curiculumului Pedagogie Il Teoria si metodologia instruirii. Teoria si metodologia evaluérii Didactica specilitatii
taa12401111-01] 5 [ E 28 [ 28] 0o [ o [ o [ f [ 69 |ta412402111-01] 5 [ £ J28[28] 0o [ o o] ¢ [e9 [re41.2403m11-01] 5 [ E [28[ 28] 0 [ o[ o]  ]e9]|rasr2a0am1101] 2 [ EJ28]28] 0] o] o] [eo
02 Voluntariat Limbi moderne 3 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Limbi moderne 4 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza)
L I T [ [T [ [ T [ [uesmzsoemoofofcfofas] [ [ [ Juesrosoanoefofnfofas]ofofolfr[aefuamnasosnroe]2a]nfofasfofofofcr[2
Voluntariat
03
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