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Misiunea programului de studii:

Misiunea programului de studii in Robotica (invatamant dual) este de a oferi o educatie de excelenta, care integreaza invatarea teoretica clasica cu formarea practica in companii de top din industrie.
Scopul este de a pregati studentii pentru a deveni profesionisti competenti si inovatori in domeniul roboticii, capabili sa contribuie la dezvoltarea si implementarea de solutii tehnologice avansate.
Programul urmareste sa creeze un mediu educational dinamic si colaborativ, in care studentii sa poata dezvolta abilitati tehnice, creative si de leadership, necesare pentru a raspunde provocarilor
complexe ale industriei moderne

Obiectivele programului de studii:

1.Imbinarea invéatarii clasice cu invatarea prin munca

2.Oferirea unei baze teoretice solide prin cursuri academice aprofundate fundamentale, de domeniu si de specialitate, completate cu aplicatii practice desfasurate in companii.

3.Experienta practica mai aprofundata

4 Facilitarea accesului studentilor la stagii de practica in companii partenere, unde vor putea aplica cunostintele teoretice in proiecte reale si vor lucra cu echipamente si tehnologii de varf.
5.Adaptabilitate la cerintele pietei muncii

6.sigurarea unei educatii flexibile si actualizate, in conformitate cu evolutiile tehnologice si cerintele industriei, prin integrarea directa a studentilor in medii de lucru reale.

7.Integrarea in mediul profesional

8.Crearea de oportunitati pentru studenti de a interactiona cu profesionisti din industrie prin invatarea prin munca, stagiile de practica si colaborarile cu companiile partenere, facilitdnd astfel tranzitia catre
piata muncii.

Competentele programului de studii:
Competente profesionale:

CP1. Ajusteaza proiectele produselor;

CP2. Aproba proiecte ingineresti;

CP3. Dezvolta un sistem de vizualizare computerizata;
CP3. Efectueaza cercetare stiintifica;

CP4. Elaboreaza studiul de fezabilitate;

CP5. Evalueaza viabilitatea financiara;

CP6. Proiecteaza componente de automatizare;
CP7. Utilizeaza software de desen tehnic;

CP8. Defineste cerinte tehnice;

CP9. Gestioneaza proiecte de inginerie;

CP10. Interpreteaza cerinte tehnice.

Competente transversale:
CT1. Lucreaza in echipe;
CT2. Gandeste critic;

CT3. Este atent la detalii.



Rezultatele invatarii specifice programului de studii:

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

C1. Studentul/absolventul identifica si descrie concepte, principii si metode de baza
din matematica, fizica, chimie, desen tehnic, economie si informatica.

C2. Studentul/absolventul explica si interpreteaza rezultate teoretice si experimentale
din matematica, fizica, chimie, economie, desen tehnic si informatica.

C3 Studentul/absolventul identificd si descrie metodele necesare efectuarii calcului
de rezistenta si deformabilitate a pieselor si structurilor de rezistenta, in regim static
si dinamic la solicitari simple si compuse

C4 Studentul/ absolventul identificd si descrie structura si proprietatile celor mai
utilizate categorii de materiale (aliaje feroase, aliaje neferoase, polimeri, materiale
compozite, materiale ceramice), tehnologiile de fabricatie

C5 Studentul/absolventul identifica si descrie sistemul ISO de tolerante si ajustaje,
principiile si metodele de méasurare si control dimensional in sistemele tehnice

C6 Studentul/absolventul identifica si descrie principiile de functionare si proiectare a
sistemelor de reglare automata practicilor moderne in conceptia sistemelor si
subsistemelor robotice

C7 Studentul/absolventul identifica si descrie sistemele si subsistemele robotice, a
principiilor si metodelor de proiectare a acestora, respectiv a tehnicilor,
instrumentelor specifice si practicilor moderne 1in conceptia sistemelor si
subsistemelor robotice

C8 Studentul/ absolventul identifica si descrie functionarea diferitelor circuite n
comanda sistemelor robotice si principiile de functionare, domeniul de utilizare,
circuitele de interfatare si tehnici de procesare numerica fundamentald a semnalelor
aferente senzorilor

C9 Studentul/absolventul identifica si descrie principiile de functionare si constructia
maginilor si echipamentelor din sistemele de fabricatie robotizate flexibild si
asamblare

A1. Studentul/absolventul opereaza cu concepte, principii si metode de baza din
matematica, fizica, chimie, desen tehnic, economie si informatica.

A2. Studentul/absolventul rezolva probleme de matematica, fizica si chimie cu
aplicabilitate Tn inginerie si valideaza solutia obtinuta.

A3. Studentul/absolventul efectueazd calcule ingineresti si economice de
complexitate medie si le asociazd cu reprezentari grafice letrice sau specifice
proiectarii asistate de calculator.

A4. Studentul/absolventul descrie fenomene si procese fizico-chimice si economice.
A5 Studentul/absolventul aplica criterii si metode de evaluare pentru identificarea,
modelarea, experimentarea, analiza si aprecierea calitativd si cantitativa a
fenomenelor si proceselor specifice domeniului fundamental folosind inclusiv
tehnologii digitale.

A6 Studentul/absolventul achizitioneaza si prelucreaza date, interpreteaza rezultate
teoretice si experimentale.

A7 Studentul/absolventul concepe solutii, respectand standarde relevante, pentru
probleme de inginerie de complexitate medie care indeplinesc nevoile specificate,
respectand cerinte de sanatate publica, siguranta, bundstare, mediu, sustenabilitate
si factori economici, precum si alte constrangeri specifice.

A8 Studentul/absolventul elaboreaza desene tehnice de executie si de ansamblu in
format letric sau proiectate asistat de calculator.

A9 Studentul/absolventul aplica tehnici moderne de management de proiect, tehnici
economice si de luare a deciziilor inclusiv intr-un cadru multidisciplinar.

A10 Studentul/absolventul identifica si descrie metodele necesare efectudrii calcului
de rezistentd si deformabilitate a pieselor si structurilor de rezistenta, in regim static
si dinamic la solicitari simple si compuse

A11 Studentul/absolventul alege corect materialul in functie de aplicatie

A12 Studentul/absolventul alege si aplica sistemul ISO de tolerante si ajustaje,
principiile si metodele de masurare si control dimensional in sistemele tehnice

A13 Studentul/absolventul alege si proiecteaza un sistem de reglare automata

A14 Studentul/ absolventul alege si aplicda metode de evaluare a proiectelor de
sisteme robotice

A15 Studentul/ absolventul alege si aplica software specific pentru analiza circuitelor
A16 Studentul/ absolventul dezvolta sisteme flexible robotizate de fabricatie si
asamblare”

RA1 Studentul/absolventul aplicd valorile eticii si deontologiei profesiei de
inginer.

RA2 Studentul/absolventul practica
autoevaluare in luarea deciziilor.

RA3 Studentul/absolventul comunica eficient despre activitatile de inginerie cu o
gama larga de public.

RA4 Studentul/absolventul este angajat in invatarea pe tot parcursul vietii
pentru dobandirea si implementarea cunostintelor, dupa cum este necesar,
folosind strategii de invatare adecvate.

RA5 Studentul/absolventul promoveaza dialogul, cooperarea, respectul fata de
ceilalti si interculturalitatea.

RA 6 Studentul/absolventul lucreaza eficient ca membru in echipa sau lider al
acesteia.

RA7 Studentul/absolventul identificd si descrie metodele necesare efectuarii
calcului de rezistenta si deformabilitate a pieselor si structurilor de rezistenta, in
regim static si dinamic la solicitari simple si compuse

RA8 Studentul/absolventul decide cu privire la alegerea tipului de material din
care sunt realizate diferite repere si este responsabil de asigurarea proprietatilor
necesare acestuia

RA9 Studentul/absolventul utilizeaza sistemul ISO de tolerante si ajustaje,
principiile si metodele de méasurare si control dimensional in sistemele

RA10 Studentul/absolventul decide cu privire la alegerea tipului de sistem de
reglare automata ce trebuie implementat in anumite aplicatii si este responsabil
de functionarea corespunzatoare a acestuia

RA11 Studentul/ absolventul elaboreazd schemele, diagramele structurale si de
functionare, a reprezentarilor grafice si a documentelor tehnice specifice

RA12 Studentul/ absolventul utilizeaza cunostintele dobandite in propunerea de
circuite  electronice in proiecte de sisteme robotice, atat pentru
comanda/generare de semnal, cat si pentru citire si interpretare de semnale
senzoriale

RA13 Studentul/ absolventul utilizeazé cunostintele tehnologice dobandite in
dezvoltatea unor sisteme flexible robotizate de fabricatie si asamblare

rationamentul logic, evaluarea si




Rezultatele complementare ale invatarii:

Cunostinte

Aptitudini

Responsabilitate si autonomie

C1.
C2.

Cunoaste cerintele fizice ale activitatilor zilnice sau profesionale

Cunoaste beneficiile activitatii fizice regulate

C3. Cunoaste regulile fundamentale de igiena personala si colectiva

C4. Recunoaste principalele componente hardware ale unui sistem digital

. Cunoaste motoarele de cautare si regulile de baza pentru interogare

. Cunoaste aplicatii de editare text, imagine, video etc.

. Cunoaste riscurile din mediul digital si metodele de protectie

. identifica obiectul de studiu al stiintei managementului, pe baza unor cunostinte
avansate legate de procesele de management, functiile manageriale, functiunile
firmei precum si a instrumentarului managerial utilizat in cadrul organizatiilor, in
vederea adoptarii deciziilor optime la orice nivel.

C9. acumuleaza cunostinte referitoare la componentele, tipologia si rolul strategiilor|
si politicilor manageriale precum si la fundamentarea, elaborarea si implementarea
acestora in cadrul organizatiilor in ansamblul lor sau pe subdiviziuni.

C10. acumuleaza cunostinte avansate referitoare la sistemului de management al
organizatiei si la elementele constitutive ale acestuia (subsistemele decizional,
informational,

organizatoric, metodologic si de resurse umane).

C11. are cunostintele si intelegerea critica necesare privind formarea si dezvoltarea
echipelor de proiect, precum si cele privind specificul proceselor de comunicare in
cadrul proiectelor.

C12. descrie si clasificd principalele concepte si teorii lingvistice referitoare la
sistemul fonetic, lexical, sintactic, semantic si pragmatic al limbilor

C13. distinge in limbile B si C standardele si normele lingvistice si terminologia
specifica diferitelor contexte profesionale

A1. Se mobilizeaza pentru a face fata solicitarilor fizice variate

A2. Participa constant la activitati care sustin forma fizica si starea de bine
A3. Respecta standardele de igiena in activitatile cotidiene

A4. Utilizeaza corect echipamentele digitale (PC, tableta, imprimanta etc.)
Ab. Identifica si selecteaza informatii relevante din surse digitale

AB. Redacteaza, editeaza si salveaza continut digital adaptat scopului

A7. Utilizeaza parole sigure, evita linkuri suspecte si protejeaza datele
personale

A8. dezvolta aptitudini privind elaborarea si implementarea strategiilor si
politicilor  organizationale, privind  proiectarea, reproiectarea  si
perfectionarea sistemului de management al organizatiei si a
subcomponentelor acestuia

A9. dezvolta aptitudini pentru utilizarea corespunzatoare a conceptelor,
teoriilor, metodelor si instrumentelor de natura informationald, decizionala si
organizatorica in cadrul organizatiilor.

A10. dezvolta aptitudini privind utilizarea sistemelor, metodelor si tehnicilor,
de management pentru solutionarea problemelor complexe de natura
economico-manageriala din cadrul organizatiilor

A11. dezvolta abilitati avansate de comunicare si raportare in cadrul
proiectelor si de formare a echipelor de proiect.

A12. aplica principalele concepte si teorii lingvistice in producerea textelor,
n limbile straine urmate

A13. aplica standardele si normele din limbile respective

RA1 Se implica activ in sarcini fizice, adaptandu-se contextului

RA2 Manifestd initiativa pentru mentinerea unui stil de viata sanatos

RA3 Actioneaza autonom pentru mentinerea igienei personale si a spatiului
comun

RA4 Respecta normele de utilizare si intretinere a echipamentelor digitale

RAS Aplica criterii de verificare a surselor si continutului informational

RAG Lucreaza autonom in realizarea de materiale digitale cu respectarea eticii
RA7 Manifesta responsabilitate Tn protejarea identitatii si securitatea datelor
RA8 demonstreaza capacitatea de aplicare a functiilor managementului atat la
nivelul functiunilor organizatiei cat si in ansamblul acesteia si asumarea
responsabilitatilor specifice postului de manager pe diferite niveluri ierarhice in
cadrul organizatiilor, in vederea initierii, implementarii si monitorizarii strategiilor
si politicilor organizationale.

RA9 demonstreaza capacitatea de a realiza lucrari de

analiza si diagnoza referitoare la functionarea organizatiei in ansamblu sau pe
subdiviziuni.

RA10 demonstreaza capacitatea de analizéd si sinteza manifestatd prin
interpretarea si integrarea cunostintelor acumulate in domeniul managerial, in
vederea adoptarii deciziilor optime in cadrul organizatiei.

RA11 demonstreaza capacitatea de a initia, derula si monitoriza procese
investitionale complexe, pe baza utilizarii unei metodologii specifice studiilor de
fezabilitate si a planurilor de afaceri, folosind instrumente adecvate (deviz
investitional, grafice Gantt, analiza cost- beneficiu).

RA12 utilizeaza expresiile si cuvintele adecvate in producerea textelor in limbile
RA13 foloseste autonom terminologia specifica din diferitele contexte
profesionale in limbile B si C. aplicabile si identifica terminologia adecvata care
trebuie utilizata

Finalitati:

Absolventii programului de studii universitare de licenta vor accesa urmatoarele ocupatii posibile conform Clasificarii Ocupatiilor din Roménia 1ISCO-08:

2149.15 - Inginer Robotica (ESCO)
2149.2 - Inginer de dezvoltare aplicatii in inginerie (ESCO)
2149.18 - Inginer in domeniul inovarii (ESCO)
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Stiinte ingineresti
Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management
Mecatronica si Robotica
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Programul de studii - Licenta: Robotica
[Cod DFI] CodRSI] CodDL| Cod S | ciclul [ c1c2c3] ala2 |
20 [ 70 [ 250 | 20 | L [ 443 | 25 |
PLAN DE INVATAMANT
Pentru seria de studenti 2025-2029
ANUL | (2025-2026) ANUL Il (2026-2027)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
Analiza matematica Tehnologia materialelor Electrotehnica Tolerante si control domensional
1 U U E E
14432501.F1 [ 5 [E[28[28[ 0 [ o] o [DF[69] 443250201 [ 3 [ v 28] 0[28[ 0 ofppf19] 443250301 3[v]as[ [14] [ [opfsajraasso4nt[3[v]as[ [14] [ [op[ss
Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala Programarea calculatoarelor si limbaje de prpgramare 1 Sisteme de achizitie, interfete si instrumentatie virtuala Materiale plastice si tehnologii de fabricatie
2 UJu E E U
14432501F2 [ 4 [ E[28[28] 0 [ 0 o oF[44]taas2s02F2] 4 [v]2s[o028[0fofoFfasrassosospa| 5[ EJ2s[ [14] [ [opfssjiassosoanaf2]v]as[ [14[ [ [oo[s
Fizica Senzori si sisteme senzoriale Rezistenta materialelor Automate programabile
3 ] E UJu E]E
14432501.F3 [ 4 [ v ] 28] 0o [14] o [ o [ DF[ 58] t44325.0203 [ 5 [ E [ 28] 0 [42] o | o [DD[ 55| 1443250303 4 [ E 28| 28| 14| | oD 30| 1443250403 5 [ E [ 28] [42| 28] [op[2r
Stiinta si ingineria materialelor Mecanica Sisteme de actionare | Mecanica fluidelor
4 ] ] E]E ]
1443250104 [ 4 [ E[28] 0 [ 28] 0 o [oD[ 44 ta43250204 ] 4 [ E[28[28] 0 0 o [OD[ 44 443250304 4 [ EJ28[14[14] [ Jonf4a]rasss0anpa] 3 EJ28] [14] [ Jopfsas
Desen tehnic si infografica Bazele sistemelor automate Termotehnica Proiectare asistatd de calculator
5 E E E E
1443.2501.F5 | 6 [ E 42| o [42] o] o [ DF[ 66| L443.2502F5 [ 4 [ E [ 28| 0 [ 28| 0 [ o [DF[ 44 | 1443250305 5 [ E 28| [ 28] [ [ oD[ 69| 443250405 5 [ v a2] [42] | [obo]at
Chimie Grafica asistata de calculator Informatica aplicata | Sisteme de actionare Il
6 U E E E
1443250106 [ 4 [ E 28] 0 [ 28] 0 [ o [on[ 44 t4432502F6 [ 5 [ v[42] [42] 0f o forFfa41]a432503F6] 4 v]as] [28] [ JoFfa4ajrasssoanc] 4 ef2s] [28] [ Jopofas
Limbi moderne 1 (optiuni: L.Engleza, L. German4, L.Francez&) Educatie fizica si sport Il Mecanisme si organe de masini | Educatie fizica si sport IV
7 U U UJlU U
14432501.c7 2 [ cJo[28] o of ofocfea]rasszs02cr] 1 [cfoft4]ofofofoc]1]rassos0307] 4 ef2s] [14]14] [opfa4afrassesoacr] 1] cfoft4[o]ofofoc]a
Educatie fizica si sport | Practica de domeniu | Educatie fizica si sport Il Practica de domeniu Il
8 U E U E
1aa32501c8 [ 1 [ cJoJ14] o ofofocf1]tassosoens] afcf [ [ [ Joofopfrofasszsosce] 1 Jcfof14]o]ofofocfa1jiasosoansfz]c] [ [ [ [J1es[op]1o
9 [T T T 1] I I I I I I I I I I I
L T T T T T [ T 1 L T T T T T [ T 1 L T T T T T [ T 1 L T T T T T [ T 1
10 [vT— T T I I I I I I I I I I I
I I Y I L . 1 T T 1T [ T 1 L . 1 T T 1T [ T 1 L . 1 T T 1T [ T 1
1 T 11T T 11T T 11T T 11T
[ 1 | [ ] [ 1 [ 1 | [ ] [ 1 [ 1 | [ ] [ 1 [ 1 | [ ] [ 1
total || ore didactice: 392 VPI: 358 ore: 392 VPI: 268 ore: 392 VPI: 358 ore: 378 VPI: 207
sem. credite: 30 evaluari: 5E,1V,2C credite: 30 evaluari: 3E,3V,2C credite: 30 evaluari: 5E,2V,1C credite: 30 evaluari: 3E,3V,2C
totall ore didactice: 28,0 13,0| 7,0 | 80 | 0,0 (cs,1,p) ore: 28 13,0 3,0 [ 120| 0,0 (c.s,1,p) ore: 28 14,0 40 | 90 | 1,0 (c,s,1,p) ore: 27 13,0 1,0 [ 11,0| 20 (c.s,1,p)
sépt. din care la operatorul economic: 00 | 30| 00 (c.s1,p) din care la operatorul economic: 0,0 | 100 00 © s 1,p) din care la operatorul economic: 10| 70 | 00 s 1,p) din care la operatorul economic: 00| 90| 20 © s 1,p)
Observatii:
RECTOR, DECAN,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

Prof. univ. dr. ing. lon - Dragos UTU




PLAN DE iNVATAMANT
Pentru seria de studenti 2025-2029

ANUL 1l (2027-2028) ANUL IV (2028-2029)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
Roboti mobili in servicii Bazele roboticii Robotica avansata Sisteme robotice
1 E E]E E E
1443250551 [ 4 [ E 28] [14] | [ ps]s8] 443250601 6 [ E 28] [28]28] | opfee| 443250751 4 EJ28] [14] | Jos]ss] 443250851 6 [ EJ28] [28] [ [os] o4
Sisteme Flexibile de Fabricatie Antreprenoriat Dezvoltarea sistemelor robotice industriale inteligente Lucrul Tn echipe
2 E E E E
1443250552 [ 4 [ E 28] [14] | [posfss]ras2s0ece 4 v | | [14] Jocfee| 443250752 5 [ EJ28] [28] [ os]eg| taazesosc2] 3 c] [ | 28] Joc]ar
Modelarea si identificarea sistemelor mecatronice Informatica aplicata Il Management Disciplina optionala 7
3 E]E E E E]E
1443250553 [ 4 [ E 28] [14][14] [ psf44a] ta432506F3 ] 6 [ E 28] [28] | | oFfoa|r4a32s07ca 3 EJ28] | [ 14] Joc] 3s|r4s32508s3i] 6 [ EJ28] [28]14] Jos]so
Metode numerice Disciplina optionala 3 Aplicatii multirobot Disciplina optionala 8
4 U E E E
14432505.F4 [ 3 [ v 28] [14] | [ orF[33]La43250654-i] 4 [ E 28] [14] | | os]ss]| 1443250754 5 [ EJ28] [14] | | os]ss]|r4432508s4i] 56 [EJ28] [28] [ [os]eo
Disciplind optionala 1 Disciplina optionala 4 Disciplina optionala 5
5 E E U
14432505.05i 4 [ E 28] [28] | [oDf 4444325065 3 [ v 28] |14 | [bs]33]|raas2s0705i] 2 v]14a[14] | [ Joc]22 L T T T T T 11T
Disciplina optionala 2 PRACTICA DE SPECIALITATE Il Disciplina optionala 6 Elaborare proiect de diploma
6 E E E
1443250506 4 [ v 28] [14] | [obfss] tas2s0ese [ 7 c | | [140] [ os]35]rad32s07s6ii] 4 [ v]2s] | [14] [ os] s8] 443250856 10 cJ o] o] o [112] 60]Ds] 78
PRACTICA DE SPECIALITATE | PRACTICA DE SPECIALITATE IlI Examen de diploma*
7 E E
taszsoss7 7 c] [ [ [412] [os]es L 7 [ [ [ [T tassors7 [ 7 c] [ | 112 [osfes| tas2s0s7 Jao EJ | | [ [ [ ]
8 —r—r T
L 7 [ [ [ [T L 7 [ [ [ [T L 7 [ [ [ [T L 7 [ [ [ [T
9 I I I I I I I I I I I I
L 7 [ [ [ [T L 7 [ [ [ [T L 7 [ [ [ [T L 7 [ [ [ [T
10 I I I I I I I I I I I I
L 7 [ [ [ [T L 7 [ [ [ [T L 7 [ [ [ [T L 7 [ [ [ [T
" I I I I I I I I I I I I
[ | [ | [T [ | [ | [T [T | [ | [T [T | [ | [T
total/ ore: 392 VPI: 358 ore: 378 VPI: 372 ore: 364 VPI: 386 ore: 322 VPI: 368
sem. credite: 30 evaluari: 4E,2V,1C credite: 30 evaluari: 3E,2v,1C credite: 30 evaluari: 4E,2V,1C credite: 30+10* evaluari: 4E,0V,2C
totall ore: 28 120] 00 | 70 | 9,0 (c.s.1.p) ore: 27 80 | 00 | 60 | 13,0 (c,s 1.p) ore: 26 10| 10 | 40 | 100 (c,s 1.p) ore: 23 60 | 00 | 60 | 11,0 (c,s 1. p)
sapt. din care la operatorul economic: 00| 60 | 90 (c.s,1,p) din care la operatorul economic: 00 | 60 | 130 (c,s,1,p) din care la operatorul economic: 00 | 40 | 100 (c,s,1,p) din care la operatorul economic: 00 | 60 | 30 (c.s.1.p)
* consta din: a. verificarea cunostintelor fundamentale si de specialitate; b. sustinerea lucrarii de licenta/diploma.
** Credite suplimentare alocate Examenului de diploma
Observatii:
Legenda
Nume disciplina Pr - volum de ore necesar activitatilor partial asistate / practica
U/E | UE | UE | UE CF=categorie formativa careia ii apartine disciplina
Cod Tne[FET ¢ s [+ [ p e[ crlvm CFe {DF, DS, DC}
Cod = cod disciplina DF - disciplina fundamentala
nc = nr.credite transferabile DS - disciplina de specializare
FE = forma de evaluare {E, V, C} DC - disciplina complementara
E-examen, V-verificare, C-colocviu
VPI = volum de ore necesar pregatirii individuale
Exemplu
RECTOR c=nr.ore curs s=nr.ore seminar Analiza matematica DECAN,
’ I=nr.ore laborator p=nr.ore proiect U 0 0 '
Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN Cod [ s T e 2s]2s] of of ofor] eo Prof. univ. dr. ing. lon - Dragos UTU

U/E = ore desfasurate in universitate(U) sau la operatorul economic(E)




Universi itehnica Timi

Facultatea de Mecanica U"WE[S"HIEH
Domeniul fundamental (DFI): Stiinte ingineresti #_Uh_[ﬂhmﬂﬁ
Ramura de stiinta (RSI): Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management I[IIISI]HIH
Domeniul de licenta (DL): Mecatronicé si Robotica
Programul de studii - Licenta: Robotica
DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2025-2029
ANUL I (2025-2026) ANUL 1 (2026-2027)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
01
L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1 L T T [ T ]
02
Y I N I Y I N I Y I N I I I B
03
I Y O | I Y O | I Y O | L T T [ T ]
04
Y I N I Y I N I Y I N I I I B
05
I Y O | I Y O | I Y O | L T T [ T ]
06
Y I N I Y I N I Y I N I I I B
07
I Y O | I Y O | I Y O | L T T [ T ]
08
Y I N I Y I N I Y I N I I I B
09
I Y O | I Y O | I Y O | L T T [ T ]
10
Y I N I Y I N I Y I N I I I B
1
I Y O | I Y O | I Y O | L T T [ T ]
12
N I N I N I N I N I N I I I B
| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numarul studentilor si de acoperirea financiara. |
Observatii: (*) - discipline optionale activate
RECTOR, DECAN,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN Prof. univ. dr. ing. lon - Dragos UTU




Universi itehnica Timi

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):

Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Mecatronicé si Robotica

Universitatea

Politehnica
Timisoara

Programul de studii - Licenta: Robotica
DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2025-2029
ANUL 1l (2027-2028) ANUL IV (2028-2029)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
o1 Disciplind optionala 1 - Microcontrolere Disciplina optionala 3 - Programare in Python Disciplina optionala 5 - Comunicare Disciplina optionala 7 - Comanda robotilor industriali
144325050501 4 [ E[28] [28] | [oDf44][ra432506s401] 4 [E[28] [14] [ [os[s8]raasosorcsor] 2 v]a[14] [ [ [oc[oz|resszsosssor] 6 JEJ28] [28]14] [os]ao
Disciplin optional3 1 - Dinamica sistemelor mecatronice Disciplina optionala 3 - Programarea calculatoarelor si limbaje de Disciplina opfionala 5 - Etic si integritate academica Disciplina optionala 7 - Sisteme robotizate de fabricatie si
02 programare || asamblare
144325050502] 4 [ E 28] [28] [ DD 44 |[La432506.54-02] 4 [ E [ 28] [14[ [ [ os] 58|La4s2507c502] 2 [ v [14[14] [ [ [oc] 22]t4a32508s302] 6 [ E[ 28] [28]14] [os] so
03 Disciplina optionala 2 - Electronica digitala Disciplina optionala 4 - Optica tehnica Disciplina optionala 6 - Masini de lucru in procese automate Disciplina optionala 8 - Robotica medicala
Las25050503] 4 [ v ]26] [ 14] ] o] 58 [tesssoeseos] 3| v]2s] [ 4] | Jos]ss|iesszsorcees] 4 v]as] | [1a] Jos]es|emzoessos] 5[ E[2e] [28] ] Josles
04 Disciplina optionala 2 - Electronica de putere Disciplina optionala 4 - Fotometrie Riselelpaioptionalzlcy Te:&r;lggiépentru R @ GO Disciplina optionala 8 - Efectori finali
325050504 4 [ v]28] [14] ] Joo]ss |resszsooscos] 3 [ v 28] [1a] ] Jos] s esszsorcsoa] a [ v]ae] | [ 4] Jos]ee|isszoessos] 5 [ E]2e] [28] ] Jos]eo
05
L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71
06
| O | | O | | O | | O |
07
L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71
08
| O | | O | | O | | O |
09
L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71
10
| O | | O | | O | | O |
11
L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71 L T T T 7T T [ 71
12
| O | | O | | O | | O |
13
L T T T 7T T [ T 1 L T T T 7T T [ T 1 L T T T 7T T [ T 1 L T T T 7T T [ T 1
| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numaérul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate

RECTOR,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Prof. univ. dr. ing. lon - Dragos UTU




Universi itehnica Timi

Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):
Ramura de stiinta (RSI):
Domeniul de licenta (DL):
Programul de studii - Licenta:

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Mecatronicé si Robotica

Robotica

Universitatea

Politenica
Timisoara

DISCIPLINE OPTIONALE
Pentru seria de studenti 2025-2029
ANUL 11l (2027-2028) ANUL IV (2028-2029)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8

14

L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1
15

| O | | O | | O | | O |
16

I Y O | I Y O | I Y O | I Y O |
17

| O | | O | | O | | O |
18

I Y O | I Y O | I Y O | I Y O |
19

| O | | O | | O | | O |
20

I Y O | I Y O | I Y O | I Y O |
21

| O | | O | | O | | O |
22

I Y O | I Y O | I Y O | I Y O |
23

| O | | O | | O | | O |
24

I Y O | I Y O | I Y O | I Y O |
25

| O | | O | | O | | O |
26

L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1 L T T [ T T [T T 1

| Nota: Din fiecare dintre grupurile de Discipline optionale se activeaza un numar de discipline in functie de optiunile studentilor, de numaérul studentilor si de acoperirea financiara. |

Observatii: (*) - discipline optionale activate

RECTOR,

Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Prof. univ. dr. ing. lon - Dragos UTU




Facultatea de Mecanica

Domeniul fundamental (DFI):

Ramura de stiinta (RSI):

Stiinte ingineresti

Inginerie Mecanica, Mecatronica, Inginerie Industriala si Management

Domeniul de licenta (DL):

Mecatronicé si Robotica

Universitatea

Politehnica
Timisoara

Programul de studii - Licenta: Robotica
DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2025-2029
ANUL | (2025-2026) ANUL Il (2026-2027)
SEMESTRUL 1 SEMESTRUL 2 SEMESTRUL 3 SEMESTRUL 4
o1 Psihologia educatiei Limbi moderne 2 (optiuni: L.Engleza, L. Germana, L.Franceza) Pedagogie Il Teoria si metodologia instruirii. Teoria si metodologia evaludrii Didactica specilitatii
14432501.c11-01] 5 [ E 28] 28] 0 [ o] o [[pc] e9 |te432502c11-01 2 [ c o [28] 0] o] o[ bc] 22]ress2s03cti-01] 5 TE [28]28] 0] o] o Jpc] 69 |[res32504cti-01] 4 T E 28] 28] 0 [ o] o Joc] 44
02 Pedagogie | Limbi moderne 3 (optiuni: L.Englez&, L. Germana, L.Franceza) Limbi moderne 4 (optiuni: L.Englez&, L. Germana, L.Franceza)
L I T [ T [ [ T [ [ussasozciroe] 5[ eEf2s[2s]ofofo]foc]eo]uesasosciroe] 2 cfof2s]ofofo]foc]as]fuusasoscire]2cfof2a]ofofolfoc]a2
03
L1 7 [ [ [ [ [T L1 7 [ [ [ [ [T L1 7 [ [ [ [ [T L1 7 [ [ [ [ [T
04
[ 1 [ [ ] [ 1 [ 1 [ [ ] [ 1 [ 1 [ [ ] [ 1 [ 1 [ [ ] [ 1
total/ ore: 56 VPI: 69 ore: 84 VPI: 91 ore: 84 VPI: 91 ore: 58 VPI: 66
sem. credite: 5 evaluari: 1E,0V,0C credite: 7 evaluari: 1E,0V,1C credite: 7 evaluari: 1E,0V,1C credite: 6 evaluari: 1E,0V,1C
to}all ore: 4 ore: 6 ore: 6 ore: 4
S8R ™ Gin care: 20200000 (@slp) din care: 20 40]00]00] (@sip) din care: 20 40]00]00] (@sip) din care: 2021 ]00]00] (@sip
Observatii:
DISCIPLINE FACULTATIVE
Pentru seria de studenti 2025-2029
ANUL Ill (2027-2028) ANUL IV (2028-2029)
SEMESTRUL 5 SEMESTRUL 6 SEMESTRUL 7 SEMESTRUL 8
01 Mecanisme si organe de masini Il Voluntariat
e " sl ef2s]of]ofofoofas ™ ] 2] cfof2sfofofo]oc]z2 L T T 7 7 1T [ T 1 L T T 7 7 1T [ T 1
02
L1 7 [ [ [ [ [T L1 7 [ [ [ [ [T L1 7 [ [ [ [ [T L1 7 [ [ [ [ [T
03
L T T 7 7 1T [ T 1 L T T 7 7 1T [ T 1 L T T 7 7 1T [ T 1 L T T 7 7 1T [ T 1
04
[ | [ ] [ ] [ ] | [ ] [ ] [ | [ ] [ ] [ | [ ] [ ]
total/ ore: 42 VPI: 33 ore: 28 VPI: 22 ore: 0 VPI: 0 ore: 0 VPI: 0
sem- credite: 3 evaluari: 1E,0v,0C credite: 2 evaluari: 0E,0v,1C credite: 0 evaluari: 0E,0v,0C credite: 0 evaluari: 0E,0v,0C
to}al/ ore: 3 ore: 2 ore: 0 ore: 0
L prryees 2,0 | 0,0 | 1,0 | 0,0 | (c.s1,p) din care: 0,0 | 2,0 | 0,0 | 0,0 | (cs,1,p) din care: 0,0 | 0,0 | 0,0 | 0,0 | (s 1,p) din care: 0,0 | 0,0 | 0,0 | 0,0 | (s 1,p)
Observatii:

RECTOR,
Conf.univ.dr.ing. Florin DRAGAN

DECAN,
Prof. univ. dr. ing. lon - Dragos UTU




